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; 0,7 - 51 Nm, 300 % sobrecarga
(6,2 - 451 Ib-pulg, 300 % sobrecarga)
1,5-16 A, 300 % sobrecarga
200V | 400V

0,25 - 7,5 kW (0,6 - 9,8 CV)

Tamano Mminimo, /\/.
maximo rendimiento 'dEC

—All for dreams
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Soluciones servo
para aplicaciones
de servicio continuo
o intermitente

Las soluciones servo de Control Techniques
ofrecen el maximo rendimiento y flexibilidad
para los fabricantes de maquinaria con una
amplia gama de servoaccionamientos y motores.

Digitax HD

Yy, R
La gama Digitax HD aporta prestaciones :ng :E'
maximas para aplicaciones de alta dinamica ply T
que requieren un gran pico de par para e ST

IS

grandes aceleraciones. e

Unidrive M700

Unidrive M700, con altas prestaciones y una gran gama de
potencias, es la opcion iddonea para las aplicaciones de servicio
continuo que exigen un suministro de par preciso y constante.

Unimotor

Unimotor es una familia completa de servomotores de CA sin
escobillas de alto rendimiento. Con un amplio rango de par y
velocidad, y una amplia seleccion de opciones de realimentacion,
Unimotor ofrece la combinacién perfecta para que Digitax HD vy
Unidrive M700 satisfagan cualquier requisito de aplicacion.
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Compatibilidad de
accionamientos y motores

Unidrive M700

Digitax HD

0,25 kW - 7,5 kW 0,75 kW - 2,8 MW
(0,6 CV -9,8CV) (1CV - 4200 CV)
200V | 400V 200V 400V |575V | 690V

Gama de servoaccionamientos de servicio intermitente - Unimotor HD
(Optimizado con el accionamiento para servicio intermitente de Control Techniques)

Gama de servoaccionamientos de servicio continuo - Unimotor FM

(Optimizado con el accionamiento para servicio continuo de Control Techniques)

Induccién

Motores de alta eficiencia

ESPECIALISTAS EN ACCIONAMIENTOS DESDE 1973
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Digitax HD

Optimizado para aplicaciones de \i

alta dinamica, Digitax HD ofrece e Wl
flexibilidad para configuraciones ' '
completas o modulares.

El accionamiento ofrece un completo
control de servo de iman permanente
en bucle abierto y el control motor

de induccion en cuatro niveles de
funcionalidad: EtherCAT, control de
maquina MCi, Ethernet multiprotocolo
y Base flexible.
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Unimotor HD

Unimotor HD es una gama de
servomotores de CA sin escobillas de alto
rango dinamico de Control Technigues.
Con par de pico alto, baja inercia y
dimensiones compactas, Unimotor HD
estd optimizado para aplicaciones que
requieren una rapida aceleracion y
desaceleracion.

ESPECIALISTAS EN ACCIONAMIENTOS DESDE 1973
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AX MT53 EtherCAT

Solo 40 mm (1,6 pulg)

6 www.controltechniques.es

40 mm (1,6 pulg)

Servo soluciones con
tamaino minimo

Reducen los costes y maximizan el espacio disponible

Un tamano minimo y una densidad de potencia
extraordinaria convierten Digitax HD en uno de los
servoaccionamientos mas pequeios gue se puede
encontrar en el mercado. Esto significa que puede
crear los armarios mas compactos posibles.

El servoaccionamiento mas
delgado del mercado

* Digitax HD tiene solo 40 mm (1,6 pulg)
de ancho

» 25 accionamientos, de hasta 16 A por
accionamiento, ocupan solo 1T metro
(40 pulgadas) de espacio de armario

|

©
©
©

Competidores
habituales

aH xeubiq

s B

Dimensiones del accionamiento

Medidas Tamaio 1 | Tamano 2 | Tamaifio 3
pulg mm pulg mm pulg mm

Ancho 157 40 157 40 157 40
Profundidad 6,85 174 685 174 685 174
Alto 917 233 1,0 278 129 328
Intensidad 42 A 10,5 A 129 A
nominal a 400 V

Corriente pico 12,6 A 31,5 A 48 A

a 400 Vv
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Reduzca aun mas el tamano del armario
con la gestion térmica Ultraflow™

Reduzca la altura del armario ﬁJ 1

apilando directamente

filas de accionamientos.

La tecnologia Ultraflow™,

patentada por Control

Techniques, expulsa el calor

directamente al exterior del

armario por la parte trasera

del accionamiento* y elimina

la acumulacion de calor en el

armario.

El flujo de aire interno .
guiado de Ultraflow™ evita

la entrada en los circuitos de , | \
accionamiento y, combinado 4

con un recubrimiento

conformado, minimiza el
riesgo de contaminacion.

Un ventilador con control
inteligente minimiza el nivel
acustico ademas de contribuir
a la refrigeracion térmica
maxima de Ultraflow™.

Ultraflow™ solo necesita un
orificio de 32 mm (1,25 pulg)
en el armario, asi que la
instalacion es rapida vy sin
problemas**.

S, @

Ultraflow™ es una marca registrada de Control Techniques
* La disipacion del calor del accionamiento también se obtiene con la ventilacidon de la parte superior de la unidad, de serie.

** Los tamafios 2 y 3 requieren agujeros de 2 x 32 mm (1,5 pulg)

ESPECIALISTAS EN ACCIONAMIENTOS DESDE 1973
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Soluciones servo de
maximas prestaciones

PRESTACIONES

Aumente el rendimiento con el maximo control

Optimizado para aplicaciones altamente dindmicas y con
lazos de control de alta velocidad, Digitax HD proporciona
un maximo rendimiento y calidad de produccién a sus
maguinas.

®  Rendimiento pico de 300 % de intensidad
= Bucles de control optimizados para alto rendimiento dindmico
- Bucle de corriente de 62,5 us
- Bucle de posicién y velocidad de 250 ps
= Controlador de intensidad para obtener el maximo ancho de banda

®  Hasta 16 kHz de frecuencia de conmutacion (clasificaciones

VELOCIDAD predeterminadas especificadas en 8 kHz)

= Filtros bi-quad avanzados para la supresion de resonancias mecanicas

Corriente
300 %
| nominal
- |«
250 ms

Tiempo

Mejora de la exactitud mediante realimentacion
de encoder de precision

Interfaz de realimentacion de velocidad y posicion flexible, que
admite una gran variedad de tecnologias de realimentacion,
desde solidos resolvers hasta encoders de alta resolucion.

PRECISION . Hasta tres canales de codificador simultdneos integrados; por ej.,
1 encoder de realimentacion, 1 encoder de referencia y 1 salida simulada

. Cuadratura, Servo AB, SinCos (incluyendo absoluto), SSI, BiSS,
EnDat 21/2.2, Hiperface y resolvers

. La salida de encoder simulada puede ofrecer referencia de posicion
para levas, de sincronismo digital y sincronismo de ratio variable

. Resolucion de encoder hasta 25 bits
. Realimentacion de baja precision hasta £20”

ESPECIALISTAS EN ACCIONAMIENTOS DESDE 1973 9
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Rapida instalacion
vy puesta en marcha

Alineacidon
de guia DIN

El kit paralelo multi-eje incluye barras de bus
para una rapida conexion de bus de CC vy la
conexion a tierra, asi como enlaces rapidos
Pantalla LCD de para distribuir la alimentacion de 24 Vcc a
montaje remoto través de los accionamientos.

en varios idiomas * Reduce el tiempo vy el coste de instalacion
y texto plano

* Mejora la eficiencia energética y el espacio
utilizado

Tecnologia de cable Unico
con placa de caracteristicas
electrénicas del motor para
una configuracion rapida

Conectores
enchufables
de facil acceso

Rapida puesta
en marcha con
herramientas de
PC o tarjetas SD

La placa'dg La pantalla LED garantiza el acceso a los
caracteristicas diagnosticos del accionamiento, incluso en
electronica de ausencia de conectividad de red.

Unimotor facilita

la configuracién Incluye 2 interruptores giratorios

de pardmetros para configuracion de hardware de la
entre el motor y direccion de nodo con el fin de agilizar

el accionamiento la configuracion de red.

El conector de alimentacidn del motor esta
en la misma posicidon para todos los tamanos
de bastidor, lo que hace que el tendido de
cables sea mas facil y ordenado.

10 www.controltechniques.es
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Puntos de fijacion para los cables en
la parte superior, frontal y la base del

accionamiento para el enrutamiento g Ia ali ion del
compacto de los cables. Ayt paie 2 2 NseElon ce

Conexion de resistencia accionamiento (alternativa a
externa de frenado la alineacion del carril DIN)

Entrada de CA

Ultraflow™
pr— (opcional)

Tapa de ventilacion

Cubierta del
bus de CC

Conducto trasero para la
tecnologia de gestion térmica
Ultraflow™ (opcional)

La ranura de tornillo ofrece un
patron de orificio fijo para cualquier
combinacion de accionamiento.

)-O\Alineacién de guia DIN

=

Las ranuras para modulos SI-Option
permiten la expansion de las
capacidades del accionamiento

Puertos de
comunicaciones

Ventilador facil
de sustituir

Ranura de tarjeta SD para copia de
seguridad local, sustitucion rapida de
accionamiento y repeticion de puesta
en servicio.

Entrada/salida
de encoder

Tierra del
motor

Soporte de pantalla cable
desmontable para una rapida
instalacion o reemplazo

' Conectores enchufables de facil acceso

ESPECIALISTAS EN ACCIONAMIENTOS DESDE 1973
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Programacion y
— puesta en marcha rapida

SOFTWARE

N\

Programacion de aplicaciones
Machine Control Studio

El entorno de programacion Machine Control Studio
proporciona un entorno flexible e intuitivo para programar
funciones de automatizacion y control de movimiento.

El software permite programar:

= PLC Onboard
= Modulos de control de maquina integrados MCi200 o MCi210
= Configuraciones de datos para redes Ethernet

Lenguajes de programacion de automatizacion
familiares

El entorno de programacion cumple integramente la norma
IEC 61131-3, por lo que resulta conocido, rapido y facil de Caracteristicas PLC integrado Médulo de
usar para los ingenieros de control de todo el mundo. delplaltaxiip opclonesMCi

Se admiten los siguientes lenguajes de programacion Puntos de ruptura - si
compatibles con IEC 61131-3:

Carga/descarga de

33/ - si
®  Texto estructurado (ST) cédigo fuente
= Diagrama de blogues de funciones (FBD) Cambio en linea = Si
= Diagrama de funciones estructuradas (SFC)
. Funciones .
= Diagrama Ladder (LD) trigonométricas - =
n L|§ta de mstruccpnes W) . Tipos de datos de ) <
= Diagrama de funciones continuas (CFC) 64 bits
gos "t;?_:":; :Z';ias €N si(min. 4 ms) Si (min. 250 ps)
Otras funciones de productividad admitidas: Menu de accionamiento - -
personalizable
= |a funcion IntelliSense facilita de forma intuitiva una
Trazado de Variables - Si

programacion coherente y solida, lo que agiliza el

desarrollo de software. 1 tarea sin duracién fija,
1tarea de posicidn,

= |Los ingenieros tienen acceso a una activa comunidad de Tareas disponibles dl::;fg‘nsf‘i’;a 1tarea inicial,
programadores en cédigo abierto para obtener bloques 1tarea de reloj ﬂ::::sdiee’rfg’rf'
de funciones. 4 tareas de eventos
= Machine Control Studio también admite bibliotecas de Controlador centralizado - si
bloques de funciones propias de los clientes.
Control descentralizado Si Si

12 www.controltechniques.es



Puesta en servicio
Connect

El software Connect PC Tool permite la
puesta en servicio rapida, ademas de

la optimizacion y monitorizacion del
rendimiento del accionamiento/sistema.

® | as tareas de trabajo con el accionamiento se
simplifican con intuitivas herramientas graficas en
entorno Windows.

m  CTScope - un osciloscopio en tiempo real por
software - facilita la sintonizacién y la monitorizacion

= Diagramas légicos dinamicos vy listados de
parametros de busqueda

®  |a herramienta es escalable, a través de
complementos opcionales, para adaptarse a los
requisitos de la aplicacion

® | os canales de comunicacion multiples permiten
una revision mas completa del sistema

® | a herramienta Drive Discovery permite localizar
automaticamente los accionamientos dentro de
una red sin necesidad de especificar su direccion.

= Configuracion fuera de linea

Tarjeta SD

Es posible utilizar tarjetas SD
estandares para facilitar y agilizar
el almacenamiento de parametros
y programas.

LIBRE

Instalacién del accionamiento

Localice rapidamente todo cuanto
necesite para una instalacion rapida
y sencilla de sus accionamientos.

Visite: www.drive-setup.com

CONTROL TECHNIQUES

 LIBRE

Herramienta para diagndsticos

Corrija con rapidez los cédigos
deerror que pueda presentar
el accionamiento.

Puede descargar nuestra aplicacion
Diagnostics Tool desde:
www.controltechniques.com/mobile-applications

. G it froen # Download on the GETITON
B Microsoft | @& App Store » Google Play

*Para los usuarios de Microsoft, tenga en cuenta que esta aplicacion movil solo funciona con Windows 10

ESPECIALISTAS EN ACCIONAMIENTOS DESDE 1973 13
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Control de movimiento
Arquitectura del sistema

Movimiento basado B

en accionamiento
(Inteligencia de movimiento o
descentralizada/distribuida) ®
En un sistema de control de movimiento distribuido, _‘
la capacidad de control de movimiento se distribuye dentro o %
de los accionamientos individuales. Esto incluye el lazo de ﬂ

posicion, el perfil de movimiento y a veces incluso toda o
parte de la I6gica del PLC. M750 Ethernet

Ventajas clave m| M i i
s

14

coordinacion puede lograrse mediante la sincronizacion de M751 Base
accionamientos a través de la red mediante el movimiento
en tiempo real a través de Ethernet (RTMoE).

Cada eje es totalmente independiente, pero la

. ~ : Modulo opcional MCi210
En maquinas peguenas, un sistema basado en el

accionamiento puede ser autonomo, mientras que en
sistemas mas grandes se conecta mas comunmente a un

PLC (o IPC) a través de un bus de campo gue, en este caso,
no necesita ser estrictamente determinista.

® =

Un sistema basado en el accionamiento . - f . - f . - f = "1™
ofrece un rendimiento superior de control [ [

del motor, ya que los bucles integrados
suelen funcionar mas rapido, y evita los
retrasos de la comunicacion de red.

T
r
'
r

y
r

Una arquitectura de movimiento distribuido
puede ser muy rentable, ya que evita la
necesidad de un costoso controlador de
movimiento central y, mediante el uso de la
logica integrada, permite aliviar un poco la
carga del PLC central.

Es facilmente escalable, ya que la carga

del PLC, cuando esta presente, no aumenta
significativamente con el nimero de
variadores conectados.

PC Tools ofrece una facilidad de puesta en
marcha y mantenimiento similar a la de una
solucion centralizada.

www.controltechniques.es
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Movimiento basado "
en controladores =
(Inteligencia de movimiento :
centralizada) LI

Una central genera los perfiles de movimiento de todos los ejes
y, en algunos casos, incluso cierra el bucle de posicién. En esta
arquitectura, los servoaccionamientos, a menudo denominados
amplificadores, simplemente siguen el punto de ajuste que
reciben del controlador.

®  Los servoaccionamientos se conectan normalmente a M751 Base

través de una red Ethernet, utilizando un protocolo répido vy
determinista como EtherCAT.

M753 EtherCAT

= Enlos sistemas modernos, el controlador central, basado en
PLC o en IPC, tiende a implementar también toda la I6gica de
la maquina.

Ventajas clave

= Facilidad para coordinar el movimiento de varios ejes en Y o o] . o, .| g, | .| o,
un solo programa. B LI IRt TARE TARE LIS DInt TIRE LIst LIt o)

Una uUnica ubicacion de almacenamiento para todo el programa
de la maqguina vy, potencialmente, incluso para los parametros
del convertidor, lo que simplifica el mantenimiento.
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M750
Ethernet

(multiprotocolo)

Accionamiento de red para
aplicacion de movimiento
centralizado y descentralizado

Digitax M750 Ethernet

Ethernet multiprotocolo integrado, compatible
con Real Time Motion over Ethernet (RTMoE),
Ethernet/IP, Modbus TCP/IP y PROFINET RT

Controlador de movimiento avanzado integrado
para control de movimiento de 1,5 ejes
distribuido

Paginas web de Ethernet alojadas en el
accionamiento M750 Ethernet

Seguridad de maquina con reduccion de
tiempos de paro

- Doble Safe Torque Off integrado
- Cumple conSIL3 y PLe

RTMoE

El Ethernet estandar integrado en el Digitax HD
también admite RTMoE (Real Time Motion over
Ethernet), lo que permite la comunicacion y
sincronizacion entre accionamientos, mediante
PTP (Precision Time Protocol), segun lo define
[ IEEE1588 V2:

Los relojes distribuidos en red permiten sincronizar
la posicion, la velocidad y los bucles de intensidad
I de todos los accionamientos de forma automatica.

Sincronizacioén de red de alta velocidad de
menos de 1 us jitter (tipicamente <200 ns) vy
ciclo de 1 ms para datos ciclicos sincronos

Controlador de movimiento
avanzado incorporado

Controlador de movimiento avanzado de ejes 1,5
con las siguientes funciones:

- Tiempo de ciclo de 250 ps

- Generador de perfiles de movimiento
- Sincronismo de ratio variable

- Leva interpolada

-
PROF I : :

#, Funciones de referenciado
NET Captura de posiciéon a alta velocidad

I siL3 rLe Y

READ Safety Integrity Level

16 www.controltechniques.es
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Controladores de maquinas
MCi200 y MCi210

Segundo procesador para programas PLCy - Dos puertos Ethernet con conmutador interno

control multieje + Compatibilidad con protocolos Ethernet estandar
Los modulos MCi200 y MCi210 afiaden un + RTMOE para datos ciclicos sincronizados a 250 ps
potente procesador a Digitax HD. Amplian el - Maestro Modbus TCP/IP

sistema de accpna.mlento Y |.a capacidad de + Control de maguina sobre dos redes Ethernet separadas
control de la maquina para ejecutar programas que permiten mayor flexibilidad en el disefio de maquinas
de aplicacion ha,Sta cuatro veces mas rapido « E/S répida ampliada (3 entradas digitales, 1 salida digital,
gue un PLC estandar. 1E/S digital)

Los programas son rapidos y faciles de desarrollar gracias
al software Machine Control Studio, que utiliza lenguajes
de programacion estandar de la industria IEC 61131-3.

Los programas MCi pueden acceder y gestionar el
controlador de movimiento avanzado integrado en
la unidad, lo que proporciona un rendimiento de la
maguina multieje perfectamente sincronizado.

Control por red segregada

Red 1 Red 2

[-ea|-@ai-02-02

—34 Maqguina 1

Controlador
del sistema

Controlador MCi

Red 3

Maqguina 2

Controlador MCi

ESPECIALISTAS EN ACCIONAMIENTOS DESDE 1973 17
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M751 Base

Accionamiento basico
para mayor flexibilidad
de la configuracion

Flexibilidad de Digitax M751

Dos ranuras para opciones amplian y
personalizan las funciones, consulte la lista
completa de modulos de opcidn en la pagina 21

RTU Modbus incorporado sobre
comunicaciones RS485

Controlador de movimiento avanzado
integrado para control de movimiento de 1,5
ejes distribuido

Control analdgico y de pulso/direccion para el
movimiento centralizado.

Seguridad de maquina con reduccion de
tiempos de paro

- Doble Safe Torque Off integrado
- CumpleconSIL3y PLe

' Controlador Avanzado de

Movimiento integrado (AMC)

Controlador de movimiento avanzado de ejes
1,5 con las siguientes funciones:

- Tiempo de ciclo de 250 ys
- Generador de perfiles de movimiento
- Sincronismo de ratio variable
' - Leva interpolada
- Funciones de referenciado
Captura de posicién a alta velocidad

SiL3 Ple BN ...

18 www.controltechniques.es
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M753
EtherCAT

Accionamiento EtherCAT
para aplicaciones de
control de movimiento
centralizadas

Digitax M753 EtherCAT

Digitax M753 dispone de un conmutador
EtherCAT de dos puertos para una facil
integracion en aplicaciones de control de
movimiento centralizadas

El EoE (Ethernet a través de EtherCAT)
permite la conexion de la herramienta de PC
para la puesta en marcha y seguimiento a
través de la red EtherCAT.

El alias de estacion puede asignarse
dindmicamente por el maestro EtherCAT, o
definirse con los dos interruptores giratorios
integrados en la pantalla.

Se dispone de un adaptador RS485 opcional,
como herramienta de conexion de respaldo a
PC en caso de fallo de la red.

Alto rendimiento con flexibilidad

Puede trabajar con cualquier producto de
automatizacion mediante EtherCAT

- Puede operar con controladores de
movimiento, PLC de movimiento y PC
industriales mediante EtherCAT integrada

- Interfaces de EtherCAT Dual 100 Mbps para
trabajar con topologias en cadena

- Datos no ciclicos utilizando CoE mailbox

Flexibilidad en todas las aplicaciones por el
acceso total a las funciones del accionamiento

- CANopen por EtherCAT (CoE) que incluye:

> Perfil CIA-402

> Modo de posicidon de sincronizacion
ciclica

> Modo de posicidn interpolada

> Modo de velocidad

> Modo de perfil de par

> Acceso SDO a todos los objetos del perfil
y parametros del accionamiento

Seguridad de maquina con reduccion de
tiempos de paro

- Doble Safe Torque Off integrado
- Cumple con SIL3 y PLe

EthercaT~ SIL

Safoty Integrity Level

ESPECIALISTAS EN ACCIONAMIENTOS DESDE 1973
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Flexibilidad de mdédulo
de opcidn

Incorporar el kit de montaje opcional
solo ainade un ancho adicional de -
22 mm (0,86 pulgadas), lo que
proporciona un ancho Mmaximo
de accionamiento de 62 mm

(2,44 pulgadas).

20 www.controltechniques.es

Nuestro disefio innovador
significa que solo aumenta

el tamafo del accionamiento
cuando se utilizan modulos de
opciodn, por lo que se consigue
un ahorro significativo espacio
en la configuracion global.
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Modulos de opciones

Digitax HD admite diferentes modulos de
maodulos opcionales de comunicaciones, E/S,
realimentacion y control de maquinas.

Realimentacion

Sl-Universal SI-Encoder

Encoder Mddulo de interfaz de

Interfaz de entrada y entrada de codificador

salida de codificador que en cuadratura.

admite codificadores de

cuadratura, SinCos, EnDat H H

e Aplicaciones con

funcionalidad de PLC
o de movimiento

MCi200

Control de maquina
avanzado mediante
lenguajes de programacion
estandar IEC61131-3

i

E/S

SI-1/0

Modulo de interfaz de
ampliacién E/S, para
incrementar el nimero de
puntos de analdgicos y
digitales E/S del accionamiento.

MCi210

Control de maquinas
ampliado avanzado
mediante lenguajes de
programacion estandar

. - IEC61131-3 y conectividad
Comunicaciones Ethernet integrada

SI-EtherCAT SI-PROFINET = SI-Ethernet*

SI-Apps Compact

El modulo compatible
permite volver a compilar
programas de aplicacion
SyPTPro existentes para
Digitax HD

SiI-DeviceNet SI-CANopen SI-PROFIBUS

* Compatibilidad con Ethernet (RTMoE), HTTP, SMTP, Ethernet/IP y
Modbus TCP/IP en tiempo real

F

RECIALISTAS EN ACCIONAMIENTOS DESDE 1973 21
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U — t H D 0,7 Nm a 85,0 Nm
n I mo o r (6,2 lb-pulg a 752 Ib-pulg)
y hasta un 300 % de sobrecarga

Se rvo mOto r Unimotor HD es una gama de servomotores de CA

sin escobillas altamente dindmicos diseflados para

a Ita m e nte aplicaciones de servicio intermitente que requieren de
- » = aceleracion y desaceleracion rapidas.
dinamico

Excelente relacidén par-inercia

El Unimotor HD posee una elevada relacion potencia/peso,
lo que permite integrarlo con facilidad en aplicaciones muy
exigentes y con poco espacio, como la robdtica industrial,
el pick & place y el envasado.

» Tecnologia de rotor patentada:
excelente relacion par-inercia
para un gran rendimiento dinamico

* Disefio compacto pero potente
* Freno de enclavamiento disponible>

» Proteccion IP65 frente a agua
pulverizada y polvo una vez que esta
montado y conectado

» Diseio segmentado del estator que
ofrece una gran densidad de potencia
en un tamano reducido

* Rendimiento v fiabilidad demostrados
en pruebas rigurosas

e Devanado para 400 Vy 200V

* Las velocidades nominales incluyen de
1000 rpm a 6000 rpm, dependiendo
del tamano del motor

¢ Construccion de motor personalizada
a disposicion

22 www.controltechniques.es
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Combinaciones de motor y accionamiento
Digitax HD y Unimotor HD

Rango 400 V: de 0,7 a 51 Nm (6,2 a 451 Ib-pulg) con un par maximo de pérdida del 300

Rango 200 V - 0,7 a 45 Nm (6,2 a 398 Ib-pulg.) con un par maximo de parada del 300

1000,00 Nm
(8850 Ib-pulg)

100,00 Nm
(885,0 Ib-pulg)

10,00 Nm
(88,50 Ib-pulg)

Par

1,00 Nm
(8,85 Ib-pulg)

0,10 Nm
(0,89 Ib-pulg)

24 www.controltechniques.es

51,0

(451,4)

22,8
(201,8)
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Velocidad (rpm) y tensién de entrada (V)

200V
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. Par a rotor parado 200 V

Par a rotor parado 400 V

. Par pico 200 V

Par pico 400 V
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200 V TRIFASICA

Velocidad nominal 6000 rpm - 300 % de sobrecarga

f Potencia
Accionamiento | Capacitancia de Tiempo a

Accionamiento cont. Corriente | accionamiento 6000 rpm
a [A] [uF1 - [ms*
O55EDA6O0  M75x-01200022 HYBAxAxxx 0,69 6.1 2] 18,6 014 0,00012 22 580 043 0,58 8,5
O55EDB60  M75x-01200040 HYBAXAxXXX 11 9,7 3.4 30,1 0,25 0,00022 4 580 057 076 92
O55EDC60 M75x-01200040 HYBAXAXXX 16 14,2 4,8 42,5 0,36 0,00032 4 580 0,75 1,01 9,5
067EDABO  M75x-01200040 HYBAXAXXX 14 124 4,3 381 0,30 0,00027 4 580 0,82 110 8,8
O67EDB60  M75x-01200065 HYBAXAxxx 2,5 221 VS 66,4 053 0,00047 615) 580 14 1,88 8,9
089EDA60 M75x-02200090 HYBAXAXXX 31 274 €3 823 0.87 0,00077 6,5 160 17 2,28 n7z
O89EDB60O M75x-02200120 HYBAXAxxx 53 46,9 16,0 141,6 16 0,00142 12 160 2,4 3,22 12,6
089EDC60 M75x/-03200160 HYBBXAXXX 75 66,4 22,6 2000 23 0,00204 16 1880 31 46 13,0

Potencia
Accionamiento | Capacitancia de Tiempo a
Accionamiento cont. Corriente | accionamiento 4000 rpm
[uF]
089EDA40 M75x-01200065 HYBAXAXXX 31 274 93 82,3 0,87 0,00077 65 580 12 1,61 7.8
089EDB40 M75x-02200090 HYBAxXAxxx 53 469 160 1416 1,6 0,00142 9 n60 19 2,55 8,4
089EDC40 M75x-02200120 HYBAXAXXx 7.8 690 233 206,22 23 0,00204 12 160 2,7 3,62 8,4

Velocidad nominal 3000 rpm - 300 % de sobrecarga

Par de Par de tor TR _
Cable rdida imo Tiempo a
Accionamiento hibrido b : cont. Corriente | accionamiento 3000 rpm
. -pulg- [A] [WF] [ms]*
2]

8 O55EDA30  M75x-01200022 HYBAxAxxx 0,69 61 18,6 014 0,00012 22 580 021 028 42
g O55EDB30  M75x-01200022 HYBAXAXxXX 11 ©7 3.4 30,1 0,25 0,00022 22 580 032 043 4,6
=} 067EDA30  M75x-01200022 HYBAXAXxXX 14 12,4 4,3 381 0,30 0,00027 22 580 043 058 4,4
; O55EDC30  M75x-01200022 HYBAXAXxX 1,6 14,2 4,8 42,5 0,36 0,00032 22 580 045 0,60 4,8
8 067EDB30  M75x-01200040 HYBAxAxxx 2,5 221 73 66,4 0,53 0,00047 4 580 0,75 1,01 4,4
0O89EDA30 M75x-01200040 HYBAXxAxxx 2,8 24,8 8,4 74,3 0,87 0,00077 4 580 0,88 118 6,5
067EDC30 M75x-01200040 HYBAXAxxx 3,6 319 10,9 96.5 0,75 0,00066 4 580 11 148 43
089EDB30 M75x-01200065 HYBAxAxxx 53 46,9 16,0 141,6 16 0,00142 6,5 580 15 2,01 6,3
089EDC30 M75x-02200090 HYBAxAxxx 7.8 69,0 233 2062 23 0,00204 9 neo 2] 2,82 6,3
N5EDB30  M75x-02200120 HYBAxAxxx 10,0 885 300 2655 4,4 0,00389 12 n60 24 3,22 9.2
115EDC30  M75x/-03200160 HYBBxAxxx 14,3 1266 429 3797 6,4 0,00566 16 1880 32 4,29 9,4
142EDC30 M75x/-03200160 HYBBxBxxx 14,9 13,9 446 394,77 17,0 0,01505 16 1880 4,7 6,30 23,9

Velocidad nominal 2000 rpm - 300 % de sobrecarga

Potencia

Accionamiento | Capacitancia de Tiempo a

Accionamiento cont. Corriente | accionamiento 2000 rpm
[HF] [ms]*
N5EDB20  M75x-02200090 HYBAxAxxx 10,0 88,5 30,0 2655 4,4 0,00389 9 160 18 2,4 6,2
T5EDC20 M75x-02200120 HYBAxAxxx 14,3 126,6 429 3797 6,4 0,00566 12 160 2,4 3,22 6,2
NSEDD20  M75x/-03200160 HYBBxAxxx 18,4 162,9 553 4894 84 0,00743 16 1880 2 4,29 6,4
142EDC20 M75x/-03200160 HYBBxBxxx 22,4 1983 672 5948 17,0 0,01505 16 1880 41 550 10,6

Potencia

i Accionamiento | Capacitancia de | <ont. motor | Tiempo a

Accionamiento cont. Corriente | accionamiento 1000 rpm
: L [Al [WF] o [ms]®
142EDCIO  M75x-02200090 HYBAxAxxx 228 2018 683 6045 17,0 0,01505 9 n60 22 2,95 52
142EDD10  M75x-02200120 HYBAxAxxx 28,7 2540 86,0 7612 22] 0,01956 12 160 2,8 7% 54
142EDEI0  M75x/-03200160 HYBBxAxxx 346 3062 1037 9178 272 0,02407 16 1880 33 4,43 §5
190EDCIO  M75x/-03200160 HYBBxBxxx 44,7 3956 1342 1878 54,6 0,04833 16 1880 47 6,30 85

Respecto a los valores nominales del accionamiento, consulte la pagina 34 y las potencias nominales de motor en las paginas 38 a 43
* El tiempo de aceleracion a velocidad nominal se basa en una relacion de inercia de motor a carga 1.1
ESPECIALISTAS EN ACCIONAMIENTOS DESDE 1973 25
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TRIFASICA 400 V

Velocidad nominal 6000 rpm - 300 % de sobrecarga

Accionamiento | Capacitancia de Tiempo a

a
Accionamiento cont. Corriente | accionamiento 6000 rpm

[A] [uF] [ms]*
055UDAGBO  M75x/-01400015 HYBAxAxxx 0,69 6,1 21 18,6 014 0,00012 15 no 0,43 0,6 8,5
055UDB60  M75x/-01400015 HYBAXAXXX 11 9,7 3.4 301 0,25 0,00022 15 10 0,57 0,8 92
0O55UDC60 M75x-01400030 HYBAXAXXX 16 14,2 4.8 42,5 0,36 0,00032 4,2 no 0,75 10 9,5
067UDAGBO  M75x-01400030 HYBAXAXXX 1.4 12,4 4,3 381 0,30 0,00027 4,2 no 0,82 11 8.8
067UDB60  M75x/-01400042 HYBAXAxXXX 2,5 221 75 66,4 0,53 0,00047 4,2 1o 14 19 8,9
067UDC60 M75x/-02400060 HYBAXAXxX 3,6 319 10,9 96,5 0,75 0,00066 6.0 290 19 25 87
089UDABO M75x/-01400042 HYBAXAXXX 31 274 9,3 82,3 0,87 0,00077 4,2 no 1.7 2,3 n7
089UDB60 M75x/-02400080 HYBAXAXXX 5.3 46,9 16,0 141,6 1.6 0,00142 8,0 290 2,4 &2 12,6
089UDC60 M75x/-02400105 HYBBxAxxx 78 69,0 23,3 2062 2,3 0,00204 10,5 290 31 4,2 12,6

Velocidad nominal 4000 rpm - 300 % de sobrecarga

d Inercia . . . . Potencia .
c 4 Accionamiento | Capacitancia de Tiempo a
. q able . " : cont. motor
Accionamiento hibrid cont. Corriente | accionamiento 4000 rpm
ibrido [Ib-pul [A] [uF1 - - [ms]*
seg?] [kW1] | [CV]
1,6

089UDA40 M75x-01400030 HYBAXAXxX 31 274 93 823 0,87 0,00077 42 no 12 7.8
089UDB40 M75x/-02400060 HYBAXAxxx 53 46,9 16,0 141,6 1.6 0,00142 6,0 290 19 25 84
089UDC40 M75x/-02400080 HYBAXAxxx 7.8 69,0 23,3 206,2 23 0,00204 8,0 290 2,7 3,6 8,4

Velocidad nominal 3000 rpm - 300 % de sobrecarga

P rdi . . . . Potenci .
. _ Cable Acuonaml_ento Cap_autam_:la de | cont. motol Tiempo a
Accionamiento s cont. Corriente | accionamiento 3000 rpm

hibrido ] A F &

-cm? [A] [uF] kW] cVvi [ms]

O55UDA30  M75x/-01400015 HYBAxAxxx 0,69 6,1 2] 18,6 014 0,00012 15 1o 0,21 0.3 4,2

> 055UDB30  M75x/-01400015 HYBAXAXXX 11 9,7 3.4 301 0,25 0,00022 15 10 032 04 4,6

o 055UDC30 M75x/-01400015 HYBAXAxxx 16 14,2 4.8 42,5 0,36 0,00032 15 10 045 06 4,8

8 067UDA30 M75x-01400030 HYBAxAxxx 14 124 4,3 381 0.30 0,00027 4,2 1o 043 06 4,4

8 067UDB30 M75x/-01400015 HYBAXxAxxx 2,4 21,2 72 637 0,53 0,00047 15 no 0,75 10 4,6

«8 067UDC30 M75x-01400030 HYBAxAxxx 3,6 319 10,9 96,5 0,75 0,00066 4,2 10 11 15 4,3
Y

E 089UDA30 M75x-01400030 HYBAXAXXX 31 274 93 82,3 0,87 0,00077 4,2 10 0,91 12 59

089UDB30 M75x/-01400042 HYBAXAxxx 53 46,9 160 1416 1.6 0,00142 42 1o 15 20 63

089UDC30 M75x/-02400060 HYBAXAxxx 7,8 690 233 206,22 23 0,00204 6,0 290 2] 28 6,3

N5UDB30  M75x/-02400080 HYBAXAxxx 10,0 885 300 2655 4.4 0,00389 8,0 290 2,4 32 9,2

15UDC30  M75x/-02400105 HYBBxAxxx 143 1266 429 3797 6.4 0,00566 10,5 290 32 4,3 9.4

115UDD30  M75x/-03400135 HYBBxAxxx 184 1629 553 4894 8,4 0,00743 13,5 470 42 56 G5

142UDC30 M75x/-03400160 HYBBxAxxx 22,8 2018 683 6045 17,0 0,01505 16,0 470 53 71 15,7

142UDD30 M75x/-03400160 HYBBxBxxx 256 2266 768 6797 22] 0,01956 16,0 470 6,0 8,0 18,1

Velocidad nominal 2000 rpm - 300 % de sobrecarga

Inerc . . . . Potenci .
Accionamiento | Capacitancia de cont. motor | Tiempo a

ia
Accionamiento cont. Corriente | accionamiento 2000 rpm

115UDB20  M75x/-01400042 HYBAxAxxx 10,0 885 30,0 2655 4,4 0,00389 42 no 18 24 6,2
115UDC20  M75x/-02400060 HYBAxAxxx 143  126,6 429 3797 6,4 0,00566 6,0 290 2,4 32 6,2
115UDD20  M75x/-02400080 HYBAxAxxx 184 1629 553 4894 84 0,00743 8,0 290 32 43 6,4
142UDC20 M75x/-02400105 HYBBxAxxx 228 2018 683 6045 17,0 0,01505 10,5 290 4] 55 10,4
142UDD20 M75x/-03400135 HYBBxAxxx 287 2540 86,0 7612 221 0,01956 13,5 470 4,9 6,6 10,8
142UDE20 M75x/-03400160 HYBBxAxxx 34,6 306,2 1037 9178 272 0,02407 16,0 470 56 7.5 1.0

Velocidad nominal 1500 rpm - 300 % de sobrecarga

i T . . _ _ Potenci _
Cable Accionamiento | Capacitancia de cont. moto Tiempo a

Accionamiento

ia
hibrido cont. Corriente | accionamiento 1500 rpm

142UDC15  M75x/-02400080 HYBAxAxxx 22,8 2018 683 6045 17,0 0,01505 8,0 290 B2 43 7.8
142UDD15 M75x/-02400105 HYBAXAxxx 287 2540 860 7612 221 0,01956 10,5 290 B 52 81
142UDE15  M75x/-03400135 HYBAxAxxx 34,6 3062 1037 9178 272 0,02407 13,5 470 4,5 6,0 8,2
190UDCI5 M75x/-03400160 HYBBxBxxx 510 4514 1531 13550 54,6 0,04833 16,0 470 7.3 9.8 nz2

Para los valores nominales de los accionamientos, consulte la pagina 36 y los valores nominales de los motores de la pagina 40 a la 45.
* El tiempo de aceleracién a velocidad nominal se basa en una relacion de inercia de motor a carga 1.1
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Configuracion multieje modular
Dimensionamiento del bus de CC comun

4 pasos sencillos para
lograr la dimensionamiento
preciso del sistema

0 Elija la combinacion de accionamiento y motor
en funcion de los requisitos de velocidad vy par,
consulte las paginas 25y 26

9 Tenga en cuenta el valor nominal de potencia
y capacitancia del accionamiento en cada
combinacion

e Elija el accionamiento para actuar como fuente
de alimentacion para el grupo Normalmente el
accionamiento mayor

o Compruebe lo siguiente:
1. suma de capacitancia de accionamiento
<= capacitancia maxima**

2. suma de potencia nominal
<= potencia de entrada maxima**

(Consulte las tablas siguientes)

Los accionamientos Digitax HD tienen una alta capacidad Capaci- | Capaci- |Entrada de |Entrada de

i i tancia tancia potencia | potencia
de la etapa de potencia de entrada, lo que permite que 200V i | e || e
un grupo de accionamientos en un bus de CC comun se (HF) (uF)

alimente con una sola conexion de CA. S FGFR

X . . . Tama- - -
Alternativamente, para configuraciones de mayor tamafio fo1 M75x-01200040 5800 580 4/52* 54/70
o . - M75x-01200065
puede utilizarse una alimentacion de CC externa, como para
un Unidrive M de bastidor mayor. Tama- M75x-02200090 0,5 150 53/69° 71/93"

fio2 M75x-02200012
NOTA: El niUmero de accionamientos que pueden —

conectarse a un grupo comun de bus de CC depende de fo3 M75x/-03200160 3760 1880 6,3/10" 85/13,4
la capacidad total instalada, la potencia de la etapa de
entrada vy el perfil de energia de cada eje.

. s P e e las Capaci- Capaci- |Entrada de |Entrada de
Tamblen hay‘ un I|m|te de _' -_f 1’:""1 4oov taﬁf:ia _tancia p?tencia p9tencia
10 accionamientos para el enlace @A maximajjSinternalimax-(kW)l[imax-(CV)
de 24V CC e ({(11) WF)
1 Tama- M75x-01400015
2 ~ M75x-01400030 1900 110 6,5/8,5* 8,7/1,4*
INFORMACION ADICIONAL: fiol  M75x-01400042

Tama- M75x-02400060
A M75x-02400080 2030 290 8,7 /1,4* 1,7 /15,3*

o2 4175x-02400105

Para un dimensionamiento optimizado,
consulte la Guia técnica y de instalacion.

Tama- M75x-03400135

fo3 M75x-03400160 2210 470 10/13 13,4/17,4

* Se precisa reactor de linea de CA externo. Consulte la guia de instalacion y técnica.

** Sj se supera alguno de los valores, serd necesario dividir el sistema en grupos y

repetir el procedimiento con cada grupo. ESPECIALISTAS EN ACCIONAMIENTOS DESDE 1973 27
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Kits y accesorios de
Digitax HD

Kit de multiples ejes

Kit multiejes (de serie, no incluye el
kit de montaje de opciones SI).

9500-1047

Kit multiejes (incluye el kit de

montaje de opciones SlI). EE00R RS

Kit de pasacables para cables
externos de hasta 6 mm?

3470-0145

Kit de conexién de cable de CC

externo de hasta 16mm? ECRHCED

Cable convertidor de comunicaciones

USB a EIA485 4500-0096

Adaptador KI-Compact 485 82700000020300

82700000020400

Pantalla KI-Compact

28 www.controltechniques.es
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Inductancia de linea de entrada 4401-0236

82400000019600

Teclado remoto RTC

Kit de ventilacién trasera
Ultraflow™ Tamafio 1

3470-0158

Kit de ventilacién trasera

Ultraflow™ Tamafo 2/3 3470-0181

Descripcion ©
p pedido

Kit de actualizacion - Epsilon 202-206 3470-0185

Kit de actualizacién - Epsilon 209-216 3470-0184

Kit de actualizaciéon - Digitax ST/SPO  3470-0182

Kit de actualizacién - M’Ax 3470-0183

Ny o
Descripcion
_

9500-1055

Kit de montaje de opciones SI

compacto

pedido

Kit de resistencia de frenado compacta -
50W,70 Q

Resistencia de frenado externa

_“ o de

Resistencia de frenado externa - DBR 100 W,
20Q

9500-1049

1220-2201

Resistencia de frenado externa - DBR100 W, .54 540,

Resistencia de frenado externa - DBR 100 W,
80 Q

__’ o de

9500-1053

1220-2801

Kit de sustitucion del ventilador (tamafios 1y 2)

Kit de sustitucién del ventilador (tamafio 3) 9500-1054

Kit de rotura del codificador 82700000020200
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Tewsion Modelo(M7SX..)  Fases  Codlgods pedido.

= 1200022 1
K I t s y 1200040 1
= d 1200065 1
aCCesorios ae :
Digitax HD S
g 3200160 1
200V

1200022 3
1200040 3
1200065 3
2200090 3
2200120 3
3200160 3
01400015 a 01400042 3
02400060 a 02400105 3
03400135 a 03400160 3

400 vV * Multieje hasta 46 A

* Multieje hasta 109,5

Kit de conexién de bus de CC -
Unidrive M frO3 (montaje en panel)

Kit de conexién de bus de CC -
Unidrive M frO3 (montaje en panel)

Kit de conexién de bus de CC -
( Unidrive M frO6 (montaje en panel)

Kit de conexién de bus de CC -
Unidrive M frO6 (montaje en panel)

MCi200

En la caja para cada Digitax HD M7

No Si -

Pantalla KI-Compact 82700000020400 Si

MCi210

Kit de montaje de opciones SI 9500-1055 No si No - Sl-Ethernet

Soporte de pantalla cable

desmontable Si Si Si -

Conector de freno Si Si SI-PROFIBUS
Conector de entrada de alimentacién Si Si SI-CANopen
Conector de entrada de alimentacién si si si si

de 24 vCC - ! ! ! ! Sl-DeviceNet

Conector de entrada/salida Si Si Si - Codificador SI-

Conector del motor Si Si Si -

SI-Encoder
Tornillos M4 x 8 (conexidn a tierra del
motor, masa de la entrada y protector Si Si Si -
de cable) si-I/o
SI-EtherCAT

Gefddeddod ¢

* Multieje hasta 60,2 A

* Multieje hasta 82,2 A

A

3470-0146

3470-0147

3470-0148

3470-0149

SI-Apps Compact

SI-PROFINET RT

4200-3503

4200-5033

4200-6034

4200-8744

4200-6002

4200-6001

4200-5833

4200-5833

4200-5833

4200-8744

4200-1644

4200-5833

4200-0033

4200-5534

4200-7534

4200-0035

* Los valores nominales de los filtros EMC se proporcionan a una corriente
continua méaxima de 40 °C (104 °F). Consulte la guia de instalacion y técnica.

=

82400000017000

82400000016700

82400000020700

82400000017900

82500000018200

82400000017500

82400000017600

82400000017700

82400000018300

82400000018100

82400000017800

82400000018000



Modulo de
condensadores
M75C CapShare

Ventilacion
superior para
enfriamiento
por conveccion
natural

Alineacion
en guia DIN

r Enlaces de

£ |_ - bus de CC

n 591 T | comunes y
& L conexion

en paralelo

|l.%

TR W |

Conexion en
paralelo de
24 Vcc

e 4

Niwler
.-, 1
[ ]

| Contactos
del relé de

estado

LED de
estado

Eficiencia energética

= |asencilla conexion comun de bus de CC permite
reciclar la energia de frenado dentro del sistema de
accionamiento, optimizando el consumo de energia.

m  Cualguier variador Digitax HD se puede utilizar como
entrada frontal activa (AFE) para crear un sistema de
alimentacién de CA regenerativa.

Kits de entrada frontal activa

' CONTROL TECHNIQU

Capacidades de M75C A

Disponible en variantes de 200 V vy
400 V, el moédulo de condensadores
M75C CapShare se encuentra dentro de
un chasis M75x tamano 1de 40 mm de
ancho. M75C CapShare esta diseflado para
Su uso en aplicaciones multieje:

= Robustez contra las fluctuaciones en el
suministro de energia, lo que aumenta la
capacidad de ajuste por regulacion durante
breves pérdidas en la red

®  Rendimiento dindmico con almacenamiento de
energia de acceso rapido para una rapida aceleracion/
deceleracion

= Eficiencia energética, ya que se puede almacenar mas

energia, en lugar de disiparla en calor

Mlltiples unidades M75C CapShare se pueden instalar
en paralelo en una arquitectura escalable, que también
se puede instalar de forma rapida y facil con alineacion
de carril DIN, y un facil acoplamiento en paralelo del bus
de CC.

Médulo de condensadores M75C CapShare

Tensién nominal 200V 400 V
Capacitancia a bordo 1740 pF 725 pF
Alimentacién de CC 200-370 Vcc 360-760 Vcc
Alimentacién externa de 24 Vcc para control Si

Circuito interno de limitacién de corriente si

de entrada

Relé de estado (contactos libres de potencial) Si

Indicacién de estado en el panel frontal Un solo LED
Proteccién térmica Si

Con el kit multieje (9500-1048) se puede conseguir una conexion sencilla a un acciona-
miento o grupo de accionamientos, sin necesidad de fusibles adicionales.

Tensién Modelo (M75X-...) Condensadores de filtro de Reductor regenerativo Reductor de filtro de frecuencia
frecuencia de conmutacién de conmutacién

2200090 1610-8104
200V 2200120 1610-8104

3200160 1610-8104

2400080 1610-8104

2400105 1610-8104
400 Vv

3400135 1610-8104

3400160 1610-8104

4401-0310 4401131

4401-0312 4401-1312
4401-0313 4401-1313
4401-0405 4401-0162
4401-0406 4401-0163
4401-0407 4401-0164
4401-0407 4401-0164
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Informacidén para pedidos de Digitax HD

Clave del nimero de pieza del accionamiento:

Etiqueta de identificacion

Variante

Especificaciones eléctricas

Interfaz de
codificador

Configuracién

Documentacion Valor por

defecto

Sistema opcional

Gama Digitax HD Regién: Opcién de pantalla:
M750 - Ethernet 00 -50Hz 0 - Pantalla KI-Compact no
M751 - Base 01 - 60 Hz montada

M753 - EtherCAT

Tamaiio:

01 - tamafio 1
02 - tamafio 2
03 - tamafio 3

Tensién nominal:
2-200 V (200-240 * 10%)
4-400 V (380-480 * 10%)

Intensidad nominal:
Intensidad nominal x 10

Seguridad:
1 - Estandar (2 x STO)

Para versiones Ethernet y MCI se necesitan modulos de opciones por separado. Consulte los codigos de pedido en la pagina 29.

1 - Pantalla KI-Compact montada -
solo M750 y M753

Soporte de médulos de opciones:
ABI10 - No instalado
ABI11 - Instalado - solo M751

Documentacién:
1 - Multilinglie

Interfaz de codificador:

O - Estandar

Informacion para pedidos de Unimotor HD

Clave del numero de pieza del motor:

Tension
del motor

Tamaio

Velocidad
nominal

Longitud

Tipo de
conexion*

Eje de salida

Inercia
+ tipo
termistor

Dispositivo de
realimentacién

I
055 055- Tamafio 055 0 = No instalado A = Chaveta A = Estandar + PTC
067 067 30 = 3000 rpm 5= Freno de enclava- B = Simple C = Inercia estandar +
089 A 60= 6000 rpm miento (fibra) E = Chaveta con chaveta media Termistor KTY84-130
11‘1152 (B: ';gm_ano 0360700 6 = Freno de enclava- suministrada® E = Estandar + Termistor PTC +
190 089 60 = 6000 :g: miento (resina)’ F = Chaveta con chaveta media Elevacién
A Tamaiio 089 x = especial suministrada por separado’ soportes (tamafio 190)
I B 30 = 3000 rpm I_ |
_ (of 40 = 4000 rpm T fios 055 v 067
EDD - f:é’x 15 60 = 6000 rpm Tamaiio 1 amanos Y
- B Tamaiio 115 B = Potencia y sefal Cédi- Tipo Resolucién | Reso- |Precision| Cable
C 20 = 2000 rpm rotables 90° go incremental | lucién simple
D 30=  3000rpm D= Un solo cable, potencia absoluta
142 Tamaiio 142 Aal binad " .
c 10 = 1000 y senal combinadas, AR Resolver 14 bits - ‘600’ no
- e rotables 90°
D 15 = 1500 rpm = EG  Absoluto (multi vuelta) 19 bits 12 bits 120 si
E 20=  2000rpm  ramafols . : ;
190 30 = 3000 rpm J= rc?’ctagel;:lagg"senal FG Absoluto (vuelta simple) 19 bits - 120 si
c Tamafio 190 ) TL  Absoluto (multi vuelta) 17 bits 12 bits 120 no
D 10 = 1000 rpm D= Un solo cable, potencia
F 15 = 1500 rpm y sefial combinadas, UL  Absoluto (vuelta simple) 17 bits - 120 no
20 = 2000 rpm RS £ Tamaiios de 089 a 190
El cable unico solo esta
disponible con termistor AE Resélver 14 bits - ‘720’ no
7 GEDEEITESEDES | EF  Absoluto (multi vuelta) 19 bits 12bits 365" si
opciones de realimentacion.
Por favor, compruébelo antes FF  Absoluto (vuelta simple) 19 bits - 65 si
delrealizariel|pedido. RA  Absoluto (multi vuelta) 20 bits 12 bits +527 no
SA  Absoluto (vuelta simple) 20 bits - +52” no

*Para la longitud del estator y el tipo de conexidn, ver paginas 38 - 43

Opciones de realimentacién adicionales disponibles a peticién.

' no disponible para tamafios 055 y 190
? no disponible en el tamafio O55.
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CONTROL TECHNIQUES

Cables y conexiones

Clave de n.2 de referencia del cable de alimentacion:

NUMERO DE CAMPO

5

|
Tipo de cable y cubierta (campos 1, 2 y 3) Medidor de longitud * (campos 7, 8, 9 y 10) Opcional:

MBB = frenado de energia 0010 =1 metro Cddigo alfanumérico
4 w + 2 w + pantalla, cubierta PUR progresivo para solicitudes
0025 = 2,5 metro especiales de adaptacion

0500 = 50 metros (campos 11y 12)

MSB = potencia
4 w + pantalla, cubierta PUR

Conexion del extremo del accionamiento * (campo 5)

Fase y tamano del conductor (campo 4)

Conexion del extremo de motor (campo 6)

MSB = Sin frenos MBB = Frenado A = Soldadura ultrasénica A = potencia de 6 vias tamafio 1de 1a 4 mm?

A =1mm? + 0,5 mm? X = Extremo de corte C = potencia de 6 vias tamafio 1,5 de 6 a 16 mm?
B = 2,5 mm? + 0,5 mm? X = Extremo de corte

C =4 mm? + 1mm?

D =6 mm? + 1mm?

E =10 mm? + 1mm?

F =16 mm? + 1mm?

G =25 mm? + 1mm?

*Las longitudes de medida de longitud / cable necesario (cm) se redondean al medio metro inmediatamente superior, es decir, 2,1 se cambia a un cable de 2,5 metros.

Longitud maxima del cable, ver pagina 34

Clave de n.2 de referencia del cable de senal:

NUMERO DE CAMPO

0

Tipo de funda (campo N.2 3) Medidor de longitud * (campos 7, 8, 9 y 10) Opcional:

A = Instalacion fija de PVC 0010 =1 metro Cddigo alfanumérico
_ L. _ progresivo para solicitudes
B = Instalacién dindmica de PUR 0025 = 2,5 metros especiales de adaptacion
0500 = 50 metros (campos 11y 12)
Tipo de cable y cubierta* (campos 1,2y 4) Conexion del extremo del accionamiento (campo 5) Conexion del extremo de motor (campo 6)
SI*A = CR, CA, EM, FM, EC, FC, EB, FB B = Cables sueltos sin conector A = Unimotor de 17 vias sin conector speedtec
SR*B = AR, AE F = Conector de 15 terminales de bajo perfil de B = Unimotor de 12 vias sin conector speedtec
90 grados (incl. SC Endat)
Ss*C = TL, UL, RA, SA T=c . o Endat de 15 terminales de bai X = Extremo de corte
e = Conector solo Endat de erminales de bajo
SE*E = EF, FF, EG, FG, GB, HB, EN, FN perfil de 90 grados

X = Extremo de corte

*Las longitudes de medida de longitud / cable necesario (cm) se redondean al medio metro inmediatamente superior, es decir, 2,1 se cambia a un cable de 2,5 metros.

Longitud maxima del cable, ver pagina 34
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SERIE DE
SERVOACCIONAMIENTOS

Cables y conexiones

Clave de n.2 de referencia del cable hibrido:

NUMERO DE CAMPO

5 e Y

|
Tipo de cable y cubierta (campos 1, 2 y 3) Medidor de longitud * (campos 7, 8, 9 y 10) Opcional:

HYB = potencia estandar 0010 =1 metro Cédigo alfanumérico
4 w + 2 freno + 6 sefal + progresivo para solicitudes
pantalla, disefio PUR naranja. 0025 = 2,5 metros especiales de adaptacion

0500 = 50 metros (campos 11y 12)

Fase y tamaio del conductor (campo 4) Conexion del extremo del accionamiento (campo 5) Conexion del extremo de motor (campo 6)
A =1,5 mm? + 0,75 mm? A = SOLDADURA ULTRASONICA y conector D Sub de alta A = Conector hibrido tamafio 1
densidad con 15 terminales para senal
B =2,5 mm?2 + 1 mm? . . B = Conector hibrido tamafio 1,5
D = Digitax HD tamafos 01, 02 y 03
C =4 mm?+ 1 mm? X = Extremo de corte

E = Digitax HD tamafnos O1y 02 con soporte para EMC y bloque
de terminales instalado

F = Digitax HD tamafo 03 con soporte para EMC y bloque de
terminales instalado

X = Extremo de corte

*Los requisitos de medidor de longitud / cable (cm) se redondearan al medio metro superior;
por ej. la medida de un cable de 2,1 m se cambiard por un cable de 2,5 metros

La longitud maxima del conjunto de cable se indica en la siguiente tabla




CONTROL TECHNIQUES

Digitax HD

Especificacion de la serie servo

Prestaciones

Tecnologia Control inteligente
Ultraflow™ de ventilador

M753 EtherCAT M751 Base M750 Ethernet M751 + MCi210

Actualizacién del bucle de intensidad: 62 ps

Velocidades de actualizacién Actualizacién del bucle de velocidad: 250 ps
Actualizacién del bucle de posicién: 250 ps

*Sobrecarga en bucle cerrado: Corriente de pico en bucle cerrado durante 0,25 s
(desde frio: 300% durante 8 s 0 200% durante 60 s)
Sobrecarga
*Sobrecarga de bucle abierto: Corriente de pico maxima de bucle abierto durante 8 s
(desde arranque en frio: 150% durante 100 s)
Frecuencia de salida max. 550 Hz (RFC-A y RFC-S) 599 Hz (bucle abierto)
) L, Rango configurable: 2, 3, 4, 6, 8, 12, 16 kHz
Frecuencia de conmutacién
Por defecto: 8kHz

Ventilacién ajustable Ventilacion superior o trasera (con kit de opcién)

Funcionamiento de ventilador controlado por temperatura con limite de velocidad ajustable

Flujo de aire interno guiado Flujo de aire guiado para el maximo indice de protecciéon
de movimiento avanzado (AMC) MCi210
Movimiento parametrizado Movimiento programable

Controlador 1,5 ejes Hasta 5 ejes

Posicionamiento de leva de control
de sincronismo digital

Inteligencia

integrada Posicionamiento de control de sincronismo digital

Tareas en tiempo real
PLC Onboard Controlador de maquinas Integrado
Programacién IEC61131-3 (IL, LD, FBD, SFC, ST, CFC)

V/F, vector de bucle abierto, control de flujo de rotor-Asincrono para motores de induccién (sin sensor o con
Modo de control del motor realimentacién de 'bucle cerrado’), control de flujo de rotor-Sincrono (sin sensor o con realimentacién de 'bucle cerrado’)
Sistema de Modos de control Control de posicién, control de velocidad, control de par

Autoajuste estatico para motores de imanes permanentes
Interfaz

PLC

Funciones de control i ) ., i L.
Filtros bicuad avanzados para la supresiéon de resonancias mecanicas

Conmutador EtherCAT Conmutador Ethernet de RS 485 2 puertos

Comunicaciones integradas RS485 2 puertos

de 2 puertos 2 puertos Conmutador Ethernet de 2 puertos
Bus de campo odwsRT  MedbUSRTU Mot P/, Hodbus U, s TCP,
Movimiento en tiempo real EtherCAT (CoE) Ninguno RTMoE RTMoE
E/S analégica 1 entrada Analégica * 10V, 12 bits (11 bits + signo)
E/S digital 2 DI, 2 DO (100 mA), 1 salida de freno de motor (1 A, max. 1,3 A)
Entrada de tren de impulsos Diferencial de frecuencia/direccién de 5 V, 500 kHz

Realimentacion del 2 entradas de codificador y 1 salida de codificador simulado

codificador
Codificadores compatibles Resolver, cuadratura, AB, Servo SinCos, EnDat (2,1/2,2), SSI, BiSS, Hiperface

Seguridad 2 Safe Torque Off (STO) via terminal, PLe, SIL3

Interfaz Ethernet ("Q’:E)Ethercm RS485 Ethernet RS485 / Ethernet
Puesta en Herramienta de puesta Ao
servicio en marcha Copexien
Herramienta de programacién _ . .
B et Machine Control Studio
Abrazadera de pantalla de cable desmontable

Caracteristicas mecanicas Ventiladores reemplazables por el usuario

Revestimiento del circuito eléctrico

Tarjeta SD

Reserva
Almacenamiento de parametros de placa de datos electrénica del motor (HIPERFACE, EnDat 2.2)
Descripcion Resistencia de frenado: externa / montable en accionamiento
general Frenado
Relé limitador: integrado
Barra de bus para bus de CC comun y puesta a tierra
Multiejes Conexiones rapidas para distribucion de 24 V

Resistencia de frenado externa

Pantalla Si Opcional Si Opcional

RFC-S: Control de flujo de rotor para motores sincronos (sin escobillas de imanes permanentes)
RFC-A: Control de flujo de rotor para motores asincronos (de induccién)

* Los porcentajes indicados se aplican solo a la corriente permanente trifasica
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SERIE DE
SERVOACCIONAMIENTOS

Valores nominales del accionamiento

Tamaho Tamaiio 01 Tamaiio 02 Tamaino 03
An x Pr x Al mm (pulgadas) 40 x 174 x 233 (1,57 X 6,85 X 9,17) 40 x 174 x 278 (1,57 x 6,85 x 10,94) | 40 x 174 x 328 (1,57 x 6,85 x 12,91)

Alimentacioén de linea Monofasica CA 200 V...240 V (+10%) a 45...66 Hz

Servo de salida

-g Intensidad nominal (A) 1,1 2,2 3,5 5,6 7,5 10,8
:g Intensidad max. pico (A) 6,6 12 19,5 27 36 48
5
€ Corriente Max. continua (A) 1,1 2,2 3,5 5,6 75 10,8
> Intensidad pico en bucle abierto 3,3 6 9,8 13,5 18 24
§ Intensidad pico en bucle cerrado (A) 6,6 12 19,5 27 36 48
Potencia de motor a 230 V (kW) 0,18 0,37 0,75 1,1 1,5 2,2
Potencia del motor a 230 V (CV) 0,25 0,5 1,0 1,5 2,0 3,0
Sobrecarga de bucle cerrado Corriente de pico maxima en bucle cerrado durante 0,25 s
Sobrecarga de bucle abierto Corriente de pico maxima en bucle abierto durante 8 s

Tamano Tamaiio 01 Tamano 02 Tamafio 03
An x Pr x Al mm (pulgadas) 40 x 174 x 233 (1,57 X 6,85 X 9,17) 40 x 174 x 278 (1,57 X 6,85 x 10,94) | 40 x 174 x 328 (1,57 x 6,85 x 12,91)

Alimentacién de linea Trifdsica CA 200 V...240 V (¥10%) a 45...66 Hz

Potencia max. (kW) 4 53 10*
;
w Intensidad nominal (A) 2,2 4 6,5 9 12 16
E‘g Intensidad max. pico (A) 6,6 12 19,5 27 36 48
s
8 Corriente Max. continua (A) 2,2 4 6,5 9 12 16
N Intensidad pico en bucle abierto 3,3 6 9,8 13,5 18 24

Intensidad pico en bucle cerrado (A) 6,6 12 19,5 27 36 48

Potencia de motor a 230 V (kW) 0,37 0,75 1,1 2,2 2,2 4,0

Potencia del motor a 230 V (CV) 0,5 1,0 1,5 2,0 3,0 5,0

Sobrecarga

Sobrecarga de bucle cerrado 300 % durante 0,25 s 0 200 % durante 4 s

Sobrecarga de bucle abierto 150 % para 8 seg

an Tamaiio 01 Tamano 02 Tamaiio 03
An x Pr x Al mm (pulgadas) 40 x 174 x 233 (1,57 x 6,85 x 9,17) 40 x 174 x 278 (1,57 x 6,85 x 10,94) 40 x 174 x 328 (1,57 x 6,85 x 12,91)

Alimentacioén de linea Trifdsica CA 380 V...480 V (*x10%) a 45...66 Hz

> Potencia max. (kW) 6,5 8,7 10/13*

O [ Servo de salida

8 Intensidad nominal (A) 1,5 3 4,2 6 8 10,5 13,5 16

8 Intensidad max. pico (A) 4,5 9 12,6 18 24 31,5 40,5 48

:z

E Corriente Max. continua (A) 1,5 3 4,2 6 8 10,5 13,5 16
Intensidad pico en bucle abierto 2,3 4,5 6,3 9 12 15,8 20,3 24
Intensidad pico en bucle cerrado (A) 4,5 9 12,6 18 24 31,5 40,5 48
Potencia de motor a 400 V (kW) 0,37 0,75 1,5 2,2 3,0 4,0 5,5 5,5
Potencia del motor a 400 V (CV) 0,75 1,5 2,0 3,0 5,0 5,0 75 10,0
Sobrecarga de bucle cerrado 300 % durante 0,25 s 0 200 % durante 4 s
Sobrecarga de bucle abierto 150 % para 8 seg

* Se precisa reactor de linea de CA externo.
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Seguridad

ambiental y
conformidad
eléctrica

Entorno

IP nominal: Los accionamientos
M75x tienen la clase de proteccion
P20 (contaminacion seca y no
conductora)

Clase abierta UL

Temperatura ambiente de -20 °C
(-4 °F) a 40 °C (104 °F) como
estandar. Hasta 55 °C (131 °F) con
reduccion de potencia.

Humedad maxima del 95 % (sin
condensacion) a 40 °C (104 °F)

1000m a 3000 m (3300 a 9900 pies)
por encima del nivel del mar: disminuir
la corriente de salida maxima respecto
a la cifra especificada en un 1% por
cada 100 m (330 pies) por encima de
1000 m (3300 pies)

Temperatura de almacenamiento
-40 °C (-40 °F) a 70 °C (158 °F)

Prueba de sacudidas mecanicas
conforme con IEC 60068-2-27

Vibracion aleatoria: Prueba de
conformidad con IEC 60068-2-64

Seguridad

Safe Torque Off evaluacion
independiente de TUV conforme
a IEC 61800-5-2

SIL 3y ENISO 13849-1 PLe

UL 61800-5-1
(seguridad eléctrica)

Conformidad eléctrica

Inmunidad electromagnética segun las
normas EN 61800-3 y EN 61000-6-2

Con filtros EMC integrados,
conformidad con EN 61800-3
(22 entorno)

Conformidad con EN 61000-6-3 y
EN 61000-6-4 con filtro EMC opcional

Alimentacion conforme c
a IEC 60146-1-1

IEC 61800-5-1 — ~
(seguridad eléctrica) 9"3 RoHS

E171230 Compliant s
E/S conforme a IEC 61131-2 o

IEC A

=
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SERIE DE
SERVOACCIONAMIENTOS

Dimensiones de
Digitax HD y Unimotor HD

174 mm

174 mm

K 21
MEDIDAS
Tamaho 1 J @
¢}
Tamafio 2 =5
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CONTROL TECHNIQUES

40 mm \‘ 174 mm
- PRCLLIV
Tamano 3 — ‘
o = .
3
‘3
a
3
3
@32 mm*
g
=y
% 3 ~
@_‘
(@}
y ¢ J/
Gmmf o

40 mm

Notas:
Puede ser necesario espacio adicional por encima y por debajo del accionamiento para el tendido del cable.

Modulo de bastidor opcional agrega 22mm de ancho.
Opciones de montaje de tornillo alternativas disponibles. Consulte la Guia de instalacion
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SERVOACCIONAMIENTOS

Serie Unimotor hd Servo

Tamano de bastidor 055

Longitud del bastidor A B c A B c oM C C R REEEED
)

3 I (=)

Par continuo a rotor bloqueado (Nm) 0,69 113 1,58 0,69 113 1,58 (x4
Par continuo a rotor bloqueado (lb-Pulg) 6,11 10,0 13,98 6,11 10,0 13,98 = = >
Par pico (Nm) 2,07 3,4 4,75 2,07 3,4 4,75 -
Par maximo (lb-pulg) 18,32 30,09 42,04 18,32 30,09 42,04 m \
Inercia estandar (kgcm?) 0,14 0,25 0,36 0,14 0,25 0,36 T ‘ |
Inercia estandar (Ib-pulg-seg?) 0,00012 0,00022 0,00032 0,00012 0,00022 0,00032 . \ /
C°"5ta"t°5;:| 32\2?;;2’2:;; 34 38 42 34 38 42 e @2&3{,
Peso del motor sin freno (kg) 2,0 2,6 3,2 1,96 2,56 3,16 TSe=eF
Peso del motor sin frenos (lb) 4,41 5,73 7,05 4,32 5,64 6,97 ok
Peso del motor con freno (kg) 2,6 32 3,8 2,56 3,16 3,76
Peso del motor frenado (lb) 5,73 7,05 8,38 5,64 6,97 8,29
Numero de polos 8 8 8 &
Gl
Par nominal (Nm) 0,67 1,01 1,42 0,67 1,01 1,42 o
Par nominal (Ib-pulg) 5,93 8,94 12,57 5,93 8,94 12,57 E
Corriente a rotor bloqueado (A) 0,74 1,22 17 0,93 0,76 0,96 i al
Potencia nominal (kW) 0,21 0,32 0,45 0,21 0,32 0,45 -
R (f-f) (Ohm) 28 14,12 9,53 28 45 31 ——T
L (f-f) (mH) 50 32 23 50 100 75 £ ‘34
Tamaio de conexidn de potencia
recomendado L [ L L [ ! U
— E— |
Tl
LA
Par nominal (Nm) 0,68 0,9 1,2 0,68 0,9 1,2 E LB
Par nominal (Ib-pulg) 6,02 7,97 10,62 6,02 7,97 10,62
Corriente a rotor bloqueado (A) 1,61 2,74 3,44 0,93 143 1,91 * At=100 °C bobinado 40 °C (104 °F) ambiente maximo
Potencia nominal (kW) 0,43 0,557 0,75 043 057 075 Todos los datos estan sujetos a +/-10 % de tolerancia
R (f-f) (Ohm) 8,5 3,55 2,38 28 10,7 7.8 ¢ Par a rotor bloqueado, par nominal y potencia se han
L (f-f) (mH) 16 8,2 6,3 50 25 20 establecido en relacién a un funcionamiento continuo maximo
Tamafio de conexién de potencia 1 1 1 ] 1 probado a una temperatura ambiente de 20 °C (68 °F)
recomendado y una frecuencia de conmutacion de

accionamiento de 8 kHz

+ Todas las demas cifras se han establecido a partir de una
temperatura del motor de 20 °C (68 °F).

¢ La temperatura maxima del devanado intermitente es de
140 °C (284 °F)

Dimensién del motor Numero de dibujo: GM496400

Realimentacién AR, CR, EM/FM Grosor de | Longitud Didmetro Altura Alojamiento | Montaje
_— la brida [ del registro | del registro total ijaci del motor pernos

A B A B K L M (j6) N P R (H14) S P
055A 18,0 90,0 158,0 130,0
mm O055B 142,0 14,0 182,0 154,0 7,0 2,5 40,0 99,0 55,0 5,8 63,0 55,0
055C 166,0 138,0 206,0 178,0
O55A 4,65 3,54 6,22 5,12 MS
pulg O55B 5,59 4,49 717 6,06 0,28 0,10 1,57 3,90 2,17 0,23 2,48 2,17
055C 6,54 5,43 8,11 7,01

Dimensiones del eje

Didmetro | Longitud | Altura de |Longitud de Chaveta al Anchura de| Tamaiio de rosca | Profundidad del
del eje del eje | la chaveta | la chaveta |extremo del eje| la chaveta |del taladro roscado| taladro roscado
D E F G 1 J

C (j6) H (h9)
9,0 opcional 9 20 10,2 15 1 3,0 M4 x 10 10
mm 11,0 est. n 23 12,5 15 15 4,0 M4 x 10 10
14,0 est. 14 30,0 16,0 25,0 1,5 5,0 M5x x12,5 12,5
9,0 opcional 0,354 0,787 0,402 0,591 0,039 o118 M4 x 10 0,394
pulg 11,0 est. 0,433 0,906 0,492 0,591 0,059 0,157 M4 x 10 0,394
14,0 Std 0,551 1,181 0,630 0,984 0,059 0,197 M5 x 12,5 0,492
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Tamano de bastidor 067

Tamaiio de bastidor del motor (mm) 067ED

Longitud del bastidor A B C A B ©
Par continuo a rotor bloqueado (Nm) 1,42 2,5 3,63 1,42 2,5 3,63 % oRrCIo,
Par continuo a rotor bloqueado (lb-Pulg) 12,57 22,13 32,13 12,57 2213 32,13 -
Par pico (Nm) 4,26 75 10,88 4,26 75 10,88 \ 2 @,
Par maximo (lb-pulg) 37,7 66,38 96,3 37,7 66,38 96,3 et | O
Inercia estandar (kgcm?) 0,30 0,53 0,75 0,30 0,53 0,75

Inercia estandar (lb-pulg-seg?) 0,00027 0,00047 0,00066 0,00027 0,00047 0,00066 !
Constantes de tiempo térmicas

del devanado (seg.) o Sl cS & Sl co
Peso del motor sin freno (kg) 2 2,6 3,2 1,96 2,56 3,16
Peso del motor sin frenos (Ib) 4,41 5,73 7,05 4,32 5,64 6,97
Peso del motor con freno (kg) 2,6 3,2 38 2,56 3,16 3,76 o
Peso del motor frenado (Ib) 5,73 7,05 8,38 5,64 6,97 8,29
Numero de polos 10 10 10 n "
=/
Par nominal (Nm) 1,37 2,4 3,43 1,37 2,4 3,43 . T
Par nominal (Ib-pulg) 12,13 21,24 30,36 12,3 21,24 30,36 F— i
Corriente a rotor bloqueado (A) 1,53 2,69 3,9 178 156 2,27 — |
Potencia nominal (kW) 0,43 0,75 1,08 0,43 0,75 1,08
R (f-f) (Ohm) 14,92 4,88 3,33 11,69 15,2 10,7 i
L (f-f) (mH) 45,43 17,4 12,7 35,18 54,2 40,8
Tamaiio de conexién de potencia
1 1 1 1 1 1
recomendado
Par nominal (Nm) 1,3 2,2 1,3 2,2 31
Par nominal (Ib-pulg) 11,51 19,47 1,51 19,47 27,44
Corriente a rotor bloqueado (A) 3,02 5,32 1,78 302 4,53 « At= 100 °C bobinado 40 °C (104 °F) ambiente maximo
Botencialnominall(k\W)|IO:52 M BRI-36 0,821 11,381 1,95 Todos los datos estan sujetos a +/-10 % de tolerancia
R (f-f) (Ohm) 3,86 1,22 1,69 3,79 2,68
L (f-f) (mH) 11,06 4,35 3508 136 10,2 + Par a rotor bloqueaqg, par nomin_al y pc_>tencia se _han o
EIE® G GG (b ek establecido en relacién a un funcionamiento continuo maximo
1 1 1 1 1 probado a una temperatura ambiente de 20 °C (68 °F)
recomendado y s
y una frecuencia de conmutacion de
accionamiento de 8 kHz
* Todas las demas cifras se han establecido a partir de una
temperatura del motor de 20 °C (68 °F).
¢ La temperatura maxima del devanado intermitente es de
140 °C (284 °F)
Dimensién del motor Numero de dibujo: IM/0694/GA
Realimentacién AR, CR, EM/FM Grosor de Lor;g;ltud Dlacl;r:tro Altura | Cuadrado Alojamiento | Tornillos de
Longitud sin freno  Longitud con freno la brida registro registro total de la brida - " del motor montaje
LB (¥ 0,9) LC (¥1,0) LB (+0,9) LC (#1,0) LA(*0,5) T(x0,D N (j6) LD(*x0,3) P(*0,3) S (H14) M (% 0,5) PH (* 0,5)
067A 142,9 109,0 177,9 144,0
mm 067B 172,9 139,0 207,9 174,0 77 2,5 60,0 m,s 70,0 5,8 75,0 67,00

067C 202,9 169,0 2379 204,0
067A 5,626 4,291 7,004 5,669

pulg 067B 6,807 5,472 8,185 6,850 0,303 0,098 2,362 4,390 2,756 0,228 2,953 2,638
067C 7,988 6,654 9,366 8,031

Realimentacién A . .
Dimensiones del eje

M5

Longitud  Longitud Diametro | Longitud | Altura de |Longitud de Chatveta al | Anchura de Tamanc:’dle Péolf:n;"jad
sin freno  con freno la chaveta| la chaveta | €X'"®M© | |5 chaveta fosca ce ¢ taladro
del eje taladro roscado| roscado
LB(x0,9) LB (*x0,9) .
D (j6) E GA GF G F (h9) | J@ED
067A 157,4 192,4
mm 14,0 30,0 16,0 25,0 1,5 5,0 13,5
mm 067B 187,4 222,4 14,0 (est.) M5 x 0,8
pulg 0,551 1,181 0,630 0,0984 0,059 0,197 0,531
067C 217,4 252,4
067A 6,197 7,575
pulg 067B 7,378 8,752
067C 8,559 9,937
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SERIE DE
SERVOACCIONAMIENTOS

Tamaiho de bastidor 089

Tamaiio de bastidor del motor (mm) 089ED [o1:1:1V]»}

Longitud del bastidor A B C A B C
Par continuo a rotor bloqueado (Nm) 3,1 5,34 7,76 31 5,34 7,76
Par continuo a rotor bloqueado (lb-Pulg) 27,44 47,26 68,68 27,44 47,26 68,68
Par pico (Nm) 9,31 16,01 23,28 9,31 16,01 23,28 el
Par maximo (lb-pulg) 82,4 141,7 206,05 82,4 141,7 206,05 ]
Inercia estandar (kgcm? 0,87 1,61 2,34 0,87 1,61 2,34 g
Inercia estandar (Ib-pulg-seg?) 0,00077 0,00142 0,00207 0,00077 0,000142 0,00207
Constantes de tiempo térmicas del devanado (seg.) 85 93 98 85 93 98
Peso del motor sin freno (kg) 3,18 4,28 5,38 3,18 4,28 5,38
Peso del motor sin frenos (Ib) 7,01 9,44 1,86 7,01 9,44 1,86
Peso del motor con freno (kg) 3,18 4,28 5,38 3,18 4,28 5,38
Peso del motor frenado (Ib) 9,44 1,86 14,29 9,44 1,86 14,29
Numero de polos 10 10 10 10 10 10 =

Par nominal (Nm) 2,91 4,7 6,69 2,91 4,7 6,69
Par nominal (Ib-pulg) 25,76 41,6 59,21 25,76 41,6 59,21
Corriente a rotor bloqueado (A) 3,34 5,74 8,34 1,94 3,33 4,85 . =
Potencia nominal (kW) 0,91 1,48 2,1 0,91 1,48 2,1 O =
R (f-f) (Ohm) 3,28 157 0,89 10,1 5,05 2,68 aﬁ E
L (f-f) (mH) 21,55 11,84 7,09 65,17 38,36 21,72
Tamano de conexién de potencia recomendado 1 1 1 E ?:Ii

Ecna

@

Par nominal (Nm) 2,9 4,55 6,35 2,9 4,55 6,35 —
Par nominal (Ib-pulg) 25,67 40,27 56,2 25,67 40,27 56,2 J
Corriente a rotor bloqueado (A) 4,43 7,62 1,09 2,59 4,45 6,47 e
Potencia nominal (kW) 1,21 1,91 2,66 1,21 1,91 2,66 - -
REFDEID)| 2079 | G | @0 616 2.4 175 . At=100 °C bobinado 40 °C (104 °F) ambiente maximo
L (f-f) (mH) 13,2 5,97 4,38 39,78 18,8 14,03 Todos los datos estan sujetos a +/-10 % de tolerancia
Tamaiio de conexién de potencia recomendado 1 1 1 1 1 1
* Par a rotor bloqueado, par nominal y potencia se han
establecido en relacién a un funcionamiento continuo maximo
probado a una temperatura ambiente de 20 °C (68 °F)
, y una frecuencia de conmutacion de
Par nominal (Nm) 2,65 38 5 2,65 3,8 5 accionamiento de 8 kHz
Par nominal (Ib-pulg) 23,45 33,63 44,25 23,45 3363 44,25
Corriente a rotor bloqueado (A) 6,6 1,35 16,51 3,88 6,67 97 « Todas las demas cifras se han establecido a partir de una
Potencia nominal (kW) 167 2,39 314 167 239 34 temperatura del motor de 20 °C (68 °F).
R (f-f) (Ohm) 0,98 0,39 023 252 127 083 . | 3temperatura maxima del devanado intermitente es de
L (f-f) (mH) 6,24 2,96 1,89 16,29 9,59 6,66 140 °C (284 °F)
Tamaiio de conexién de potencia recomendado 1 1 1 1 1 1
Dimensiéon del motor Numero de dibujo: IM/0688/GA

Realimentacién EC/FC, LC/NC Grosor de | Longitud | Didmetro Cuadrado ELENIEHE® Gl PCD. - _AIola Tornillos de
. n p Altura total ; orificio de | miento del A
la brida |del registro|del registro de la brida A s montaje
fijacion motor

LB (£ 0,9) LC (£1,0) LB(x0,9) LC(¥1,0) LA(£0,5) T(x0O,) N (j6) LD (£ 0,3) P (x0,3) S (H14) M (£0,5) PH(x0,5)

089A 147,8 10,5 187,9 150,6
mm 089B 177,8 140,5 217,9 180,6 10,3 2,2 80,0 130,5 91,0 7,00 100,0 89,0
089C 2078 170,5 247,9 210,6
089A 5,819 4,350 7,398 5,929 Me
pulg 089B 7,000 5,531 8,579 7110 0,406 0,087 3,150 5,138 3,583 0,276 3,937 3,504
089C 8,181 6,713 9,760 8,291
Realimentacion Dimensiones del eje
EBJGBICAISOIRA AE Dismetro | Longitud Altura [Longitud [ Chaveta al [Anchura| Tamafo de | Profundidad
---- cHl o el e de la extren_qo rosca del del taladro
chaveta | chaveta del eje chaveta |taladro roscado roscado
LB(x0,9) LB(x0,9) LB(+0,9) LB (*0,9) D (j6) E GA GF G F (h9) | J@E
089A 160,8 200,9 137,8 177,9 mm 19,0 40,0 21,5 32,0 3,7 6,0 17,0
mm 089B 190,8 230,9 167,8 207,9 pulg 190 5td 0,748 1,575 0,846 1,260 0,146 0,236 Mex1.0 0,669
089C 220,8 260,9 197,8 237,9
089A 6,331 7,909 5,425 7,004
pulg 089B 7,512 9,091 6,606 8,185
089C 8,693 10,272 7,787 9,366
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CONTROL TECHNIQUES

Tamaino de bastidor 115

Tamafio de bastidor del motor (mm)

Longitud del bastidor

Par continuo a rotor bloqueado (Nm) 10 14,31 18,42 10 14,31 18,42
Par continuo a rotor bloqueado (Ib-Pulg) 88,51 126,65 163,03 88,51 126,65 163,03
Par pico (Nm) 29,99 42,92 55,27 29,99 42,92 55,27

Par maximo (Ib-pulg) 265,43 379,87 489,18 265,43 279,87 489,18

Inercia estandar (kgcm?) 4,41 6,39 8,38 4,41 6,39 8,38
Inercia estandar (Ib-pulg-seg?) 0,00390 0,00566 0,00742 0,00390 0,00566 0,00742

w
(g}
o
w
(g}
o

OPH.

Constantes de tiempo térmicas

del devanado (seg.) 164 168 175 164 168 175
Peso del motor sin freno (kg) 6,95 8,72 10,49 6,95 8,72 10,49
Peso del motor sin frenos (Ib) 15,32 19,22 23,13 15,32 19,22 23,13
Peso del motor con freno (kg) 8,45 10,22 11,99 8,45 10,22 11,99 e )
Peso del motor frenado (Ib) 18,63 22,53 26,43 18,63 22,53 26,43
Numero de polos 10 10 10 10 10 10
Par nominal (Nm) 8,43 11,66 15,29 8,43 1,66 1529
Par nominal (Ib-pulg) 74,61 103,2 135,33 74,61 1032 13533 ||  —
Corriente a rotor bloqueado (A) 714 10,22 13,16 417 596 768 Eo - -
Potencia nominal (kW) 1,76 2,39 314 1,77 2,44 32 r ‘ =)
R (f-f) (Ohm) 1,4 0,77 0,61 4,41 2,41 18 z gI
L (f-f) (mH) 12,84 787 6,62 40,6 24,69 19,45 L
Tamaio de conexién de potencia OE - .
recomendado L U U U U L =
L,LL*
o LA
E LB
Par nominal (Nm) 755 10,29 755 10,29 13,33
Par nominal (Ib-pulg) 66,82 91,07 66,82 91,07 117,98 ) ) L.
Corriente a rotor bloqueado (A) 10,75 15,38 625 894 152 > 465 U9 E el o 60 6 (08 Py Eln s e i
Potencia nominal (kW) 2,37  3.23 237 3,23 419 Todos los datos estan sujetos a +/-10 % de tolerancia
R (f-f) (Ohm) 0,58 0,39 1,83 1,21 0,78 ¢ Par a rotor bloqueado, par nominal y potencia se han
L (f-f) (mH) 5,4 4,01 16,93 12,72 8,65 establecido en relacién a un funcionamiento continuo maximo
Tamaio de conexién de potencia probado a una temperatura ambiente de 20 °C (68 °F)
T e o m I 1 1 1 1 y una frecuencia de conmutacioén de
accionamiento de 8 kHz
» Todas las demas cifras se han establecido a partir de una
temperatura del motor de 20 °C (68 °F).
* La temperatura maxima del devanado intermitente es de
140 °C (284 °F)
Dimension del motor Numero de dibujo: IM/0689/GA

Realimentacién EC/FC, LC/NC Grosor de| Longi Didmetro | Altura | Cuadrado |Pidmetro del| PCD del Alojamiento
. 5 ; q (] de
__ la brida | del reglstro|del registro total de [ brida i6 fijacion del motor

LB (£ 0,9) LC (£1,0) LB (£ 0,9) LC (£1,0) LA(£0,5) T (x0,) N (j6) LD (x0,3) P (%£0,3) S (H14) M (£ 0,5) PH (£ 0,5)
1nsB 193,8 154,0 230,9 191,1
mm  115C 223,8 184,0 260,9 2211 13,2 2,7 10,0 156,5 116,0 10,00 130,0 15,0
nsb 253,8 214,0 290,9 251,1
1nsB 7,630 6,063 9,091 7,524
pulg M5C 8,811 7,244 10,272 8,705 0,520 0,106 4,331 6,161 4,567 0,394 5118 4,528
nsb 9,992 8,425 1,453 9,886

Realimentacién Realimentacién Dimensiones del eje
EB, FB, CA, SA, RA AE
el lens o Altura | Longitud | Chaveta al Tamafo de Profundidad
q git de la de la extremo rosca del taladro| del taladro
del eje del eje .
chaveta | chaveta del eje roscado roscado

nillos de
aje

M8

LB (£ 0,9) LB (x0,9) LB (x0,9) LB (0,9) D (j6) E GA GF G F (h9) 1 J@Eon
nse 206,8 243,9 183,8 220,9 mm 24,0 50,0 27,0 40,0 53 8,0 20,0
24,0 std M8 x 1,25
mm  115C 236,8 273,9 213,8 250,9 pulg 0,945 1,969 1,063 1,575 0,209 0,315 0,787

nsb 266,8 303,9 243,8 280,9
nsB 8,142 9,602 7,236 8,697
pulg T115C 9,323 10,783 8,417 9,878
nsb 10,504 1,965 9,598 11,059
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SERIE DE
SERVOACCIONAMIENTOS
Tamano de bastidor 142

Tamafio de bastidor del motor (mm)

Longitud del bastidor

Par continuo a rotor bloqueado (Nm)
Par continuo a rotor bloqueado (Ib-Pulg)
Par pico (Nm)

Par maximo (lb-pulg)

Inercia estandar (kgcm?)

Inercia estandar (Ib-pulg-seg?)
Constantes de tiempo térmicas del devanado (seg.)
Peso del motor sin freno (kg)

Peso del motor sin frenos (Ib)

Peso del motor con freno (kg)

Peso del motor frenado (lb)

Numero de polos

Par nominal (Nm)

Par nominal (Ib-pulg)

Corriente a rotor bloqueado (A)

Potencia nominal (kW)

R (f-f) (Ohm)

L (f-f) (mH)

Tamaiio de conexion de potencia recomendado

Par nominal (Nm)

Par nominal (Ib-pulg)

Corriente a rotor bloqueado (A)

Potencia nominal (kW)

R (f-f) (Ohm)

L (f-f) (mH)

Tamanio de conexién de potencia recomendado

Par nominal (Nm)

Par nominal (Ib-pulg)

Corriente a rotor bloqueado (A)

Potencia nominal (kW)

R (f-f) (Ohm)

L (f-f) (mH)

Tamariio de conexién de potencia recomendado

Par nominal (Nm)

Par nominal (Ib-pulg)

Corriente a rotor bloqueado (A)

Potencia nominal (kW)

R (f-f) (Ohm)

L (f-f) (mH)

Tamaiio de conexion de potencia recomendado

Dimensién del motor

oM

c D E c D E
2275 28,67 3458 2275 2867 34,58 oo ourcol
201,35 25375 306,06 201,35 253,75 306,06 1@
68,25 86 10374 6825 86 103,74
604,06 76116 91818 604,06 76116 91818
7 221 272 7 221 272 =
0,01505 0,01956 0,02407 0,01505 0,01956 0,02407
245 251 256 245 251 256 z (,
1274 1539 1804 1274 1539 18,04 ] \
2809 3393 3977 2809 3393 39,77
14,82 1747 2002 14,82 1744 202
32,67 6851 44,36 32,67 3845 44,36
1 10 10 10 10 10
. |

21,2
187,64
8,1
2,22
1,36
21,34

19,47
172,32
16,25
4,08
0,34
5,33
1,5

16,74
148,16
24,46
5,26
0,12
1,9
1,5

-
-
Im

26,39 31,4
233,57 277,91
1019 12,38
2,77 3,29
0,94 0,72 — h
1517 12,3 |
1 1 G - GF |

LD

B sT
20,29 24,57 28,85 .
179,58 217,46 255,34 2 T — |
71 8,92 10,83
3,19 3,82 4,55 i H—
1,36 094 072 ;J«
21,34 1517 12,3 w ,J

At=100 °C bobinado 40 °C (104 °F) ambiente maximo

23,39 26,94 19,47 23,39 26,94 : . h
207,02 238,44 172,32 20702 238.44 Todos los datos estan sujetos a +/-10 % de tolerancia
20,48 24,7 9,48 11,94 144 ¢ Par a rotor bloqueado, par nominal y potencia se han

4,9 5,64 4,08 4,9 5,64 establecido en relacién a un funcionamiento continuo
0,24 0,18 0,79 0,62 0,49 maximo probado a una temperatura ambiente de 20 °C
379 3,07 1215 966 834 (68 °F) . »

TR - - - y una frecuencia de conmutacion de

: : accionamiento de 8 kHz
* Todas las demas cifras se han establecido a partir de
una temperatura del motor de 20 °C (68 °F).

19,02 16,778 19,021 R20,33 * La temperatura méaxima del devanado intermitente es
168,34 148,43 168,34 185,25 de 140 °C (284 °F)
30,82 14,22 17,92 21,61

5,97 527 597 6,58

0,10 0,34 024 0,18

1,57 533 379 3,07

1,5 1 1,5 1,5

Numero de dibujo: IM/0709/GA

LB (£ 0,9) LC (£1,0) LB (£ 0,9) LC (£1,0) LA (x0,5)

T(01  N(6) LD(+03) P(£03) S(H14)  M(£05) PH(£0,5)
183,5
14,0 34 130,0 183,5- 142,0 12,0 165,0 142,0
204,5
M10
7,224
0,551 0134 5118 5,591 0,472 6,496 5,591
7,224-8,051

Dimensiones del eje

142C 217,0 182,5 282,5 248,0
142D 247,0 212,5 312,5 278,0
142E 2770 2425 3425 308,0
142C 8,543 7,185 1,122 9,764
142D 9,724 8,366 12,303 10,945
142E 10,906 9,547 13,484 12,126

mm
oulg 32,0 Std
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Diametro| Longitud | Altura de |Longitud de Chaveta al Anchura de| Tamaiio de rosca | Profundidad del
del eje | del eje |la chaveta| la chaveta |extremo del eje| la chaveta |del taladro roscado| taladro roscado
E GA GF G 1

D (i6) F (h9) J@E

32,0 58,0 35,0 50,0 3 10,0 29,0
M12 x 1,75

1,260 2,283 1,378 1,969 o8 0,394 1142




CONTROL TECHNIQUES

Tamaino de bastidor 190 -

© meaw  oweaw
o} D F

ORIFICIO
ROSCADO
1)

Longitud del bastidor C D F I
Par continuo a rotor bloqueado (Nm) 52 62 85 52 62 85 c
Par continuo a rotor bloqueado (Ib-Pulg) 460,24 548,75 752,31 460,24 548,75 752,31 S
Par pico (Nm) 156 186 255 156 186 255
Par maximo (Ib-pulg) 1380,72 1646,24 2256,94 1380,72 1646,24 2256,94 |
Inercia estandar (kgcm?) 54,6 70,9 103,5 54,6 70,9 1035 B
Inercia estandar (Ib-pulg-seg?) 0,04832 0,06275 0,09161 0,04832 0,06275 0,09161 9 K
Constantes de tiempo térmicas del devanado (seg.) 311 316 324 3n 316 324 ,
Peso del motor sin freno (kg) 27,74 34,3 4742 27,74 34,3 47,42
Peso del motor sin frenos (lb) 61,16 75,62 104,54 61,16 75,62 104,54
Peso del motor con freno (kg) 31,38 3794 56,74 31,38 3794 56,74
Peso del motor frenado (lb) 69,18 83,64 125,09 69,18 83,64 125,09
Numero de polos 10 10 10 10 10 10 T
oe

&
v

Par nominal (Nm) 49 56,5 77,5

Corriente a rotor bloqueado (A) 18,6 221 30,4
Potencia nominal (kW) 5,13 5,92 8,12 |

Par nominal (Ib-pulg) 433,69 500,07 685,93 @

R (f-f) (Ohm) 0,47 0,4 0,23

L (f-f) (mH) 12,3 10,4 6,79 = 3
Tamano de conexién de potencia recomendado 1,5 1,5 1,5
G o GF ol s ] H
Par nominal (Nm) 46,2 52,2 68,5 § SI
Par nominal (Ib-pulg) 408,9 462,01 606,28 53
Corriente a rotor bloqueado (A) 16,3 19,4 26,6 g 2
Potencia nominal (kW) 7,26 82 10,76 : :
R (f-f) (Ohm) 0,57 0,4 0,23 |
L (f-f) (mH) 1415 104 6,79 BT
Tamaiio de conexién de potencia recomendado 1,5 1,5 1,5 .
- LA
E LB
Par nominal (Nm) 42,5 42,5 45,3 56,0
Par nominal (Ib-pulg) 376,16 376,16 400,94 49565 . At=100 °C bobinado 40 °C (104 °F) ambiente maximo
Corriente a rotor bloqueado (A) 37,14 21,7 25,8 3542 Todos los datos estan sujetos a +/-10 % de tolerancia
Potencia nominal (kW) 8,9 8,9 9,5 n7 - .
R (f-f) (Ohm) 012 0,34 017 014 ¢ Para rot_or bloqueaqq, par nomm_al y pgtenua se .han
L (- (mHy 3,07 % 5e8 | ams establecido en relacién a un funcionamiento continuo
. . ’ ’ . g maximo probado a una temperatura ambiente de 20 °C
Tamano de conexién de potencia recomendado 1,5 15 1,5 1,5 (68 °F) Y Uha frecuencia de conmutacién de
accionamiento de 8 kHz
¢ Todas las demas cifras se han establecido a partir de una
temperatura del motor de 20 °C (68 °F).
¢ La temperatura maxima del devanado intermitente es de
140 °C (284 °F)
Dimensién del motor (mm) Numero de dibujo: IM/00710/GA
LB (+ 0,9) LC (¥1,0) LB (+ 0,9) LC (¢1,0) LA(+0,5) T (+0,) N (j6) LD (+ 0,3) P (+0,3) S (H14) M (£ 0,5  PH(x0,5)
190C 220,6 1911 319,1 289,6
mm 190D 250,6 221,1 349,1 319,6 18,5 39 180,0 252,5 190,3 14,5 215,0 190,0
190F 310,6 281,1 409,1 379,6 12
190C 8,685 7,524 12,563 1,402
pulg 190D 9,866 8,705 13,744 12,583 0,728 0,154 7,087 9,941 7,492 0,571 8,465 7,480

190F 12,229 11.067 16,106 14,945

Dimensiones del eje (mm)

Diametro | Longitud | Altura de |Longitud de|Chaveta al extremo| Anchura de | Tamaiio de rosca | Profundidad del
del eje del eje [ la chaveta | la chaveta del eje la chaveta |del taladro roscado| taladro roscado
E GA GF G 1

D (j6) F (h9) J@En
38,0 80,0 41,0 70,0 4,6 10,0 29,0
38,0 Std M12 x 1,75
pulg 1,496 3,150 1,614 2,756 0,181 0,394 1142
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110.000
EMPLEADOS EN
TODO EL MUNDO

—All for dreams

N.2 1 en tecnologia
avanzada de motores y $13.7B

] . FACTURACION
accionamientos DEL GRUPO

Nidec Corporation es un fabricante de ambito

mundial de motores y accionamientos eléctricos.

Nidec, empresa fundada en 1973, desarrolla sus

actividades en todo el mundo y cuenta con mas +7O
de 110.000 empleados que desarrollan, fabrican PAISES
e instalan motores, accionamientos y sistemas de

control en plantas industriales, automoviles, aparatos

domeésticos, equipos de oficina y tecnologia de la

informacion. +230
EMPRESAS
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CONTROL TECHNIQUES

CONTROL

TECHNIQUES

ESPECIALISTAS EN
ACCIONAMIENTOS
DESDE 1973

Accionamientos: es lo que hacemos. Tanto si va a disefar una ,
maquina nueva como a realizar una sustitucion de un equipo, MAS DE 1500
sabemos que necesita una entrega rapida y un montaje sencillo,

con la confianza de que su accionamiento mantendra las EMPLEADOS EN
prestaciones y un control preciso. TODO EL MUNDO

+1000
CLIENTES OEM

MAS DE 5
MILLONES

DE ACCIONAMIENTOS
INSTALADOS

Déjelo en mano de especialistas. Nos dedicamos al disefio y
la fabricacion de accionamientos de velocidad variable desde l:"\ 70
1973. Esto se traduce en un montaje rapido, gran fiabilidad, =-L’ PAISES

control maximo del motor y servicio rapido y eficiente. E\1/

Prestaciones extraordinarias

El rendimiento sobresaliente de nuestros accionamientos
es el fruto de mas de 45 afnos de experiencia en ingenieria
de disefio de accionamientos.

_Tecnologia en la que
puede confiar

Un disefio solido vy la méxima calidad de fabricacion
garantizan la fiabilidad duradera de los millones de
accionamientos instalados en todo el mundo.

Arquitectura de diseino
abierto

Basados en una arquitectura de disefio abierto,
nuestros accionamientos se integran con todos
los protocolos de comunicacion principales.

Ambito mundial,
asistencia local

Ingenieros de aplicaciones
especializados, disefian y
respaldan localmente la
tecnologia de accionamientos
para ofrecer el maximo valor,
en cualquier parte del mundo.

Inteligencia
integrada

La precision del control del motor
se combina con alto rendimiento
integrado, asegurando la maxima
productividad y eficiencia de su
maaqguinaria.

Parte del grupo Nidec
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Conecte con nosotros:
2 £ I O
FENGINEER

www.controltechniques.es

Control Techniques es su especialista global en accionamientos.
Con actividades en mas de 70 paises, estamos dispuestos a hacer
negocios en cualquier lugar del mundo.

Para mas informacion o para contactar con nuestros Centro de
Automatizacion mas cercano, visite www.controltechniques.com
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—All for dreams
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