CONTROL
TECHNIQUES

DIGITAX SF

SERVOACCIONAMIENTOS Y MOTORES

200V
50 W - 2 kW

Servosoluciones

faciles de usar y /\/idEC

de baja potencia —All for dreams



Servosoluciones
para aplicaciones
de servicio continuo
o intermitente

Las soluciones servo de Control Techniques
ofrecen el maximo rendimiento vy flexibilidad para
los fabricantes de maquinaria con una amplia
gama de servoaccionamientos y motores.

Digitax SF

El conjunto de servoaccionamiento y servomotor Digitax SF
complementa la gama de servos de Control Technigues con
una solucidn compacta, rentable y facil de usar para una gran
variedad de necesidades de aplicacion. Digitax SF ofrece:

* Accionamientos de alto rendimiento con tren de impulsos o
interfaz analdgica y comunicacion serie

+ Gama de motores industriales ligeros disponible con diversos
niveles de inercia para satisfacer distintos requisitos de
aplicacion

Digitax HD

La gama Digitax HD aporta prestaciones N,
maximas para aplicaciones de alta dinamica :ﬁ; %
gue requieren un gran pico de par para R }:‘ zuru

grandes aceleraciones. e

Unidrive M700

Unidrive M700, con altas prestaciones y una gran gama de
potencias, es la opcion idéonea para las aplicaciones de servicio
continuo que exigen un suministro de par preciso y constante.

Unimotor

Unimotor es una familia completa de servomotores de CA sin
escobillas de alto rendimiento. Con un amplio rango de par vy
velocidad, y una amplia seleccion de opciones de realimentacion,
Unimotor ofrece la combinacidn perfecta para que Digitax HD vy
Unidrive M700 satisfagan cualquier requisito de aplicacion.
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Compatibilidad de
accionamiento y motor

Digitax HD (- '[ Unidrive M700

0,25 kW - 7,5 kW 0,75 kW - 2,8 MW
200V | 400V 200V | 400V |575V | 690V

Motor Digitax SF

(Disponible con inercia baja, media vy alta)

Gama de servos intermitentes - Unimotor HD
(Optimizados con el accionamiento para servicio intermitente de Control Techniques)

Gama de servos para servicio continuo - Unimotor FM

(Optimizado con el accionamiento para servicio continuo de Control Techniques)

Induccién
(Optimizado con la gama Leroy-Somer IMfinity®)

Motores de alta eficiencia
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DIGITAX SF

Digitax SF

Digitax SF satisface las necesidades de los clientes que requieren
soluciones servo de precision y baja potencia, con un gama especifica

de 50 W a 2 kW.

Con una resolucion de 17 bits, sélida tecnologia de encoder magnético
y tren de impulsos o interfaz de control analdgica, Digitax SF ofrece
una solucion servo rentable y unas prestaciones sin concesiones.

i;

— [ ¢

a

Interfaz versatil analdgica o de tren

de impulsos, que facilita la integracion
con todo tipo de PLC o controlador de
movimientos

Digitax SF también puede funcionar de
manera independiente con la tabla de
posicionamiento de 16 puntos

Teclado integrado con pantalla de
estado de 7 segmentos vy 6 digitos para
facilitar la configuracion, el ajuste de
parametros vy la sintonizacion

Interfaz de PC-USB para el ajuste de
parametros, la sintonizacion, y pantalla
de estado con el software especifico de
Digitax SF Connect

Tecnologia de encoder magnético

» solidez en entornos dificiles

* consumo de energia ultrabajo
gue reduce las necesidades de
mantenimiento

. N @

+ Tamafos de brida estandarizados
* Motores con proteccion IP 65 o 67

Varios niveles de inercia de motor a disposicion para
una gran variedad de aplicaciones, desde la fabricacion
de semiconductores a maquinas textiles y de embalaje,
N robdtica, extrusores, medicion y otras aplicaciones que
r requieran velocidad y precision.
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Digitax SF Connect

Digitax SF Connect es una herramienta de PC

facil de usar con una interfaz Windows conocida y
herramientas graficas que facilitan la configuracion
de parametros, la sintonizacién y los diagnosticos.
La facilidad de la puesta en marcha de maquinas
se hace aun mas sencilla con una tabla de
posicionamiento vy las operaciones de prueba.

Con una configuracion y sintonizacion sencillas, Digitax SF ofrece
elevadas prestaciones servo con un solo clic de boton. Para aplicaciones
exigentes, una abundante seleccion de filtros que amortiguan las
resonancias magnéticas y suprimen las vibraciones de punta que
pueden configurarse con facilidad en Digitax SF Connect con la ayuda
del analisis de frecuencia FFT

A o
AN A
<
VHJV\ IVVATAVATAY Go@@
@5Sin uso de filtro de amortiguacion @Uso de filtro de amortiguacion
LIBRE LIBRE

Configuracion del
accionamiento

Herramienta para diagndsticos

Corrija con rapidez los codigos de error
Localice rdpidamente todo cuanto gue pueda presentar el accionamiento.

necesite para una instalacion rapida Puede descargar nuestra aplicacion
y sencilla de sus accionamientos. Diagnostics Tool desde:

Visite: www.drive-setup.com www.controltechniques.com/mobile-applications

. G it froen # Download on the GETITON
B Microsoft | @& App Store » Google Play

*Para los usuarios de Microsoft, tenga en cuenta que esta aplicacion movil solo funciona con Windows 10
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DIGITAX SF

Combinaciones de motor y accionamiento

NIVEL DE INERCIA DEL MOTOR

Inercia baja Inercia media
50 W | 100 W
3000 rpm nominales
40 mm 6000 rpm maximo

IP65

(9

o

= 200 W | 400 W

(o] .

= B 3000 rpm nominales

w 6000 rpm maximo

> IP65

<

a

o

m

a 750 W

%) 3000 rom nominales

fz) 80 mm 6000 rpm maximo

< IP65

=

<
TkW | 1,5 kW | 2 kW
2000 rpm nominales

130 mm 3000 rpm maximo

P67

Informacion para pedidos de Digitax SF

Claves de nuimeros de pieza de accionamiento:

3 EREAER

Alimentacion de entrada Alimentacién circuito principal
T Codigo
Codigo g
z 50 W
2 CA 200V -240V (* cc24v "
@ Motor compatible 1 100w
(*) La opcion monofa_swca o trifasica depen- Cédigo 2 200 W
de del motor compatible. 4 400 W
. Y Mx500x2xx 50 W
50 W - 750 W: Monofasica 8 750 W
1 kW: Monofasica/trifasica Z Mx101x2xx 100 W
1,5 KW - 2 kW: Trifésica ] Mx201x2xx 200 W A Tkw
2 Mx401x2xx 400 W 2 113 38y
3 MX751x2xx 750 W € 215y
4 Mx102x2xx TkW
6 Mx152x2xx 1.5 kW
8 Mx202x2xx 2 kW

6 www.controltechniques.es
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Inercia alta Compatibilidad de accionamientos

50 W
100 W

200 W | 400 W

3000 rpm nominales igg V\/\é

6000 rpm maximo

IP65

750 W

3000 rpm nominales

6000 rpm maximo 750w

P65

TkW | 1,5 kW

2000 rpm nominales 1kW 1,5 kW

3000 rpm maximo 2 kW

P67

Claves de numeros de pieza de motores:

Caodigo Endoder
MX 200 W | 400 W | 750 W Inercia baja . . Cadigo
MY 50 W [100 W Inercia media N Monovuelta de 17 bits (incremental)
MM TkW [ 1,5 kW | 2 kW Inercia media Cédigo A Multivuelta de 17 bits con bateria (absoluta)
MZ 200 W | 400 W | 750 W Inercia alta
) 200 S0 W mmmmmmmm— Especificacion de eje / retén
MH TkW | 1,5 kW Inercia alta
101 100 W g
Cadigo
20 200 W S (P) Recto Sin
401 400 W
© K (H) Codigo Sin
o 0w S—
(02 ] Cédigo L (D) Codigo Con
152 1,5 kW
- 2 CAZ00Y @240V () Exclusivamente para 200 W. Diametro de eje = @11
202 2 kW Los ejes rectos no tienen extremo con rosca interior.

Codigo
N Sin
A Con
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DIGITAX SF

Claves de numeros de pieza de cables de motor:

Tipo de
cable

Tipo de cable

M: cable de alimentacion
S: cable de encoder

B: cable de freno

Linea de cable

Tipo de
cubierta

A: cable dindmico —
B: cable fijo

Linea de cable

A: cable de alimentacién o freno
C: encoder - monovuelta

(incremental)

S: encoder - monovuelta con
bateria (absoluta)

Segmento de potencia
01: 750 W e inferior —
02:1 kW y superior

Linea de
cable

Longitud de
cable (m)

Cable
estandar

Segmento de
potencia

Cable estandar

Longitud de cable (m)
O1: 1 metro

03: 3 metros

05: 5 metros [
10: 10 metros

15: 15 metros

20: 20 metros

Accesorios
Codigo de pedido Accesorio Descripcion
Los accionamientos Digitax SF estdn equipados con puerto de
E/S de alta densidad de 50 clavijas. Para facilitar el cableado, esta
2216-0211 Todos disponible un bloque de terminales con cable premontado y guia DIN
Blogue de . - . o
. con terminales de tornillo que permite conectar sin dificultad la E/S
terminales de : -
) del accionamiento.
entrada/salida
(E/S) y conjunto
de cables
: Enchufe macho de alta densidad de 50 clavijas para sefales
$412-0050 Todos de control, £/S digital y alimentacion auxiliar de 24 V
Entrada/salida:
conector de
interfaz
2490-2754 1 )
Amortiguador/ Proteccion de respuesta rapida frente a sobrecargas de corriente
protector contra . . - =
desde la red eléctrica al accionamiento Digitax SF.
2490-0004 3 sobrecargas
4200-0056 1 Los filtros EMC previenen la emision de interferencias
electromagnéticas en las lineas de alimentacion de CA.
Para garantizar la conformidad con EMC, utilice el filtro de ruido EMC
Filtro EMC
B Tension nominal (V): 250 VCA
42005108 g Corriente nominal (A): Monofésica: 5 A
Trifdsica: 10 A

8 www.controltechniques.es
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Especificaciones basicas del accionamiento

Modelo de accionamiento DA2YZ DA2Z1 DA212 DA224 DA238 DA24A DA26B | DA28C
Motor al que corresponde MO500 MO101 Mo201 MO401 MO751 MO102 MO152 MM202
Medidas (Consulte la tabla de medidas de las paginas 12-13)
Peso del accionamiento (kg) 0,7 0,8 1 | 1,6
Potencia de circuito Monofésico CA 200 V - 240 V Trifdsico CA 200 V - 240 V
principal +10 % 50/60 Hz +10 % 50/60 Hz

Fuente de alimenta-

- CC24V +£10%
cién de control

Potencia de ) Monofasica: 9,7
——— Corriente de entrada 0,8 13 2,4 3,6 7.2 Trifasica: 51 6,1 9
Consumo de corriente 170 210 260 350
de alimentacion
de control (La corriente de entrada es aprox. 1,4 A)
(mMmA tip.)
Tipo de control Accionamiento por onda senoidal de inversor de PWM trifdsica
Especifi- '”tens‘d?§'>”om'”a' 0.7 1 17 2.7 43 56 9,9 12,2
CLISeIel Frecuencia de salida
salida 0'42) 0 - 500 0 - 250

Monovuelta de 17 bits (incremental)
(El producto puede funcionar como tipo multivuelta absoluto si se incorporan baterias).
Entradas de 8 puntos (sistema de 24 VCC, aislamiento de optoacoplador) cuyas funciones estan

Realimentacion del encoder

Entrada

Sefal de conmutadas por el modo de control
control Salida Salidas de 8 puntos (sistema de 24 VCC, aislamiento de salida de colector abierto) cuyas funciones
estan conmutadas por el modo de control
anz?ggailca Entrada Entrada de extremo Unico (+10 V) cuyas funciones puede conmutarlas el modo de control
Eniack Diferencial RS-422

Sefal de Colector abierto
impulsos . Impulso de realimentacion del encoder (fase A-/B-/Z), salida de diferencial RS-422
Salida - ;

Impulso de fase Z a través de colector abierto
USB: conexién a PC con Digitax SF Connect instalado
RS-485: comunicacién con host por control remoto (compatible con multiterminal)
Funcion de visualizacion de estado del accionamiento de 6 digitos en pantalla de siete segmentos
Funcion de visualizacion de estado [en el panel de configuracion

del accionamiento Visualizacion de Normal/Error en LED DE ESTADO
Luz verde en encendido normal, luz roja en error de encendido, atenuada en desconexiéon

Funcion de comunicacion

Funcion de regeneracion Se puede instalar una resistencia de frenado externa

Modos de control Control de posicién, velocidad y par

Especificaciones de entorno del accionamiento

Temperatura Para el uso 0-50°C
ambiente Para almacenamiento  |-20 - 65 °C
Humgdad Pare el uso 20 - 85 % HR o inferior (sin condensacion)
ambiente Para almacenamiento
Ambiente para funcionamiento y Interior (sin luz solar directa), en ausencia de gases corrosivos, gases inflamables, rocio de
almacenamiento aceite, polvo, combustibles, abrasivos
Altitud <1000 m
Vibraciones £58 m/s* (06 G) ) ) . . )
De 10 a 60 Hz (no se permite el funcionamiento continuo a frecuencia resonante)
Resistencia dieléctrica CA 1500 V para un minuto a través de principal y FG de conexion a tierra
Proteccidn contra descarga eléctrica Clase | (conexion a tierra obligatoria)
Categoria de sobretension I
Entorno de instalacion Grado de contaminacion 2

ESPECIALISTAS EN ACCIONAMIENTOS DESDE 1973 9



DIGITAX SF

10

Especificaciones de funciones del accionamiento

Servo ON, reinicio de alarma, inhibicion de entrada de instrucciones, parada de
Entrada de control emergencia, borrado de contador de errores de posicién, inhibicion de limitacion
de par de 2 fases, demanda de datos ABS, inicio con retorno a origen
Estado de alarma, estado de servo, servo listo, limite bajo par, desconexidn de freno,
Salida de control posicionamiento completo, movimiento completo, alarma, desconexion de freno de
Instruccion parada de emergencia, transmision de datos ABS, retorno a origen completo
de entrada Frecuencia médxima de |Diferencial RS-422: 4 Mpps
de impulsos | impulsos de instruccion |Colector abierto: 200 kpps
Forma de sefal de Impulso + direccion, impulso del encoder en cuadratura fases A-/B, impulsos CW +
impulsos de entrada CCW
Modo de Instruccién -
control de <sioEn dremslEter = Relacion A/B - 1/1000 < A/B <1000
posicion e feeEeR 6o Bulse Ajuste de rango A: 1 - 65.535 B:1-65535
Servo ON, reinicio de alarma, borrado de contador de errores de posicion,
» Entrada de control seleccion 16 de punto de inicio de movimiento, entrada de sensor de posicion
Instruccion de origen, retorno a origen
de posicion : Estado de alarma, estado de servo, servo listo, Iimite bajo par, desconexion de freno,
interna Salida de control . et
retorno a origen completo, movimiento completo
Modo de funcionamiento |Tabla de puntos, funcionamiento de comunicaciones
Filtro de suavizacion Filtro FIR
Control de amortiguacion Activado
S e A S— Servo ON, reinicio de alarma, inhibicion de entrada de instruccion (instruccion de
» par cero), limite de par de 2 fases, inhibicion de funcionamiento CCW/CW
Igztarltécgﬁgn Salida de control Estado de alarma, estado de servo, servo listo, limite bajo par, desconexion de freno
Modos de Entrada de m.StrUCCIOH Tension de entrada -10 V a +10V (la velocidad maxima se alcanza a +10 V)
control de de velocidad
velocidad | Instruccién Entrada de control Slerlvo ON, reinicio de alarma, inicio 1 (CCW), inicio 2 (CW), ajuste de 8 velocidades,
de velocidad limite de par de 2 fases
interna Salida de control Estado de alarma, estado de servo, servo listo, limite bajo par, desconexion de freno
Filtro de suavizacion Filtro IIR, filtro FIR
Entrada de control Servo ON, reinicio de alarma, inhibicion de entrada de instruccion (instrucciéon de
» par cero), limite de par de 2 fases, inhibicion de funcionamiento CCW/CW
Modo IHSUU,CC.‘OH Salida de control Estado de alarma, estado de servo, servo listo, limite bajo par, desconexion de freno
de control | @naldgica Entrads de inst =
de par indfe adee‘pr;i ruccion Tension de entrada -10 V a +10 V (el par maximo se alcanza a £10 V)
Filtro de suavizacion Filtro IR
Observador de velocidad Disponible
Autoajuste Disponible
Division/multiplicacion de salida del Biissern sl
encoder
Funciones ) -, ) L Disponible mediante el software de configuracion de Digitax SF “Digitax SF
Configuracion de ajuste/funcion P - -, ) :
comunes Connect”. Ajuste en el panel de configuracion en el lado frontal del accionamiento
) Por hardware Sobretensidn, baja tension, sobrecorriente, temperatura andmala,
Funciones de sobrecarga, error de encoder
roteccion ; o ; i
P ! Por software [Sobrevelocidad, error de posicion demasiado elevado, errores de parametros
Registro de alarmas Se puede ver con el software de configuracion Digitax SF Connect

Normas de seguridad

CE Nis [€ Pons

Applicable

Directiva de baja tension N essat EN61800-5-1
PliSeive) EASS Directiva EMC ENSSON class A, arupo ENSSON clase A, grupo
Directiva sobre maqguinaria No se aplica
Normas UL oo 508C
South Korea Radio Law (KC) No se aplica KN61%%1(1)-6-2

Sistema de certificacion China Compulsory Product (CCC) No se aplica

" Instale el producto en el entorno que cumpla los requisitos siguientes: « Categoria de sobretensién Il « Clase | * Grado de con-
taminacion 2 (circuiteria)
2 Consulte el manual de instrucciones de Digitax SF para obtener mas informacion

www.controltechniques.es
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Especificaciones generales de motor

0-40 °C
20 - 85 % HR (sin condensacion)

Temperatura ambiente para almacenamiento 20 55 (Gl condenseclion)
P P Temperatura maxima 80 °C, 72 horas

20 - 85 % HR (sin condensacion)

Interior (sin luz solar directa), en ausencia de gases corrosivos, gases inflamables,
rocio de aceite, polvo, combustibles, abrasivos

>5MQalo00 VCC

Temperatura ambiente para el funcionamiento

Humedad ambiente para el funcionamiento

Humedad ambiente para almacenamiento

Ambiente para funcionamiento/
almacenamiento

Resistencia del aislamiento

CA 1500 V para un minuto a través de principal y FG de conexidn a tierra
<1000 m
V15 (JEC 2121)
49 m/s? (5 G)

98 m/s*> (10 G)

Estructura protectora I8 S0 W5 = 750 1
P IP67: 1 KW - 2 kW

Clase | (conexion a tierra obligatoria)
Il

Grado de contaminacion 2

Resistencia dieléctrica

Altitud de funcionamiento

Clase de vibraciones

Resistencia a las vibraciones

Resistencia a impactos

Proteccién contra descarga eléctrica

Categoria de sobretension

Entorno de instalacion

Especificaciones basicas del encoder

Modelo de motor MOOoDOo020N MOOOODO20A
Resolucion Incremental 17 bits Absoluta 17 bits
Requisitos Temperatura ambiente para funcionamiento 0-85°C
medioambientales | campo de perturbacién magnética externa +2 mT (20 G) o inferior
Suministro de ali- Tension DC 4,5 - 5,5V (fluctuacion de alimentacion <5 %)
mentacion Consumo de corriente 160 mA tip. (sin incluir corriente de entrada)
Tension = CC24-42V
Bateria externa
Especificaciones Consumo de corriente — 10 pA tip. (1)

= 65.536 recuentos

eléctricas Recuento multivueltas
Velocidad maxima de vuelta 6000 rpm
Direccion de recuento ascendente CCW (*2)
Diferencial

Tipo de salida/entrada

Comunicacion serie asincrona semiduplex

2,5 Mbps

Método de transmision

Especificaciones de
SO ECelon Velocidad de comunicaciones

*1) Condiciones de medicion: temperatura ambiente, motor sin movimiento, tensién de bateria de 3,6 V.

*2) a izquierda visto desde el extremo de eje del lado de carga.
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DIGITAX SF

Medidas
50 W a 400 W (DA2YZ | DA2Z1 | DA212 | DA224)
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Medidas
1 kW (DA24A)
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DIGITAX SF

040 Especificaciones de bastidor de motor y freno
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Los productos con eje recto no tienen el extremo con rosca interior.

Especificaciones de motor

Tension \Y AC200V-240V AC200V-240V
Potencia de salida nominal kW 0,05 0]
Par nominal Nm 0,16 0,32
Par max. instantaneo Nm 0,56 112
Inercia de motor (sin freno) kg-cm? 0,039 0,061
Inercia de rotor (con freno) kg-cm? 0,047 0,069
Constante de tiempo mecanica (sin freno) ms 1,92 117
Constante de tiempo mecanica (con freno) ms 2,31 1,32
Constante de tiempo eléctrica ms 0,74 0,89
Velocidad nominal rom 3000 3000
Velocidad méaxima de vuelta rom 6000 6000
Constante de par Nm/A 0,25 0,35
Constante de tensién inducida por fase mV/(rom) 8.8 12,3
Peso (sin freno) kg 0,4 0,5
Peso (con freno) kg 0,6 0,8
Carga radial tolerada 68 68
Carga axial tolerada 58 58

Especificacion de freno

Tamano de motor LL (mm)

Freno Sin Con
Retén de aceite Sin Con Sin Con
MY5000200 66,4 72,0 106,8 Nn2,4
MY1010200 82,4 88,0 122,8 128,4

Tension nominal Vv CC24V+10% | CC24V £10 %
Intensidad nominal A 0,25 0,25
Par de friccion estatica Nm >0,16 >0,32
Tiempo de accionamiento| ms <35 <35
Tiempo de desconexion ms <20 <20
Tension de desconexion V >CC1V >CC1V

14 www.controltechniques.es
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060 Especificaciones de bastidor de motor y freno

(=)
N
© 060
g% 25
(S]] 22
d 9 b o] 509
— 1 1@
a = Fondo 10
822 M5 (L=12 mm)
LL 30 =lzmm
[

Los productos con eje recto no tienen el extremo con rosca interior.

Especificaciones de motor

Tension AC200V-240V | AC200V-240V | AC200V-240V | AC200V-240V
Potencia de salida nominal kW 0,2 02 0,4 0,4
Par nominal Nm 0,64 0,64 1,27 127
Par max. instantaneo Nm 1,91 1,91 3,82 3,82
Inercia de motor (sin freno) kg-cm? 0,14 0,44 0,23 0,71
Inercia de rotor (con freno) kg-cm? 0,17 0,47 0,26 0,73
Constante de tiempo mecanica (sin freno) ms 0,72 2,23 0,47 1,42
Constante de tiempo mecanica (con freno) ms 0,87 2,38 0,53 1,47
Constante de tiempo eléctrica ms 2,53 2,53 2,92 2,92
Velocidad nominal rom 3000 3000 3000 3000
Velocidad maxima de vuelta rom 6000 6000 6000 6000
Constante de par Nm/A 0,41 0,41 0,49 0,49
Constante de tensiéon inducida por fase mV/(rpm) 14,3 14,3 171 171
Peso (sin freno) kg 0,8 1 13 15
Peso (con freno) kg 13 15 1,8 2,0
Carga radial tolerada N 245 245 245 245
Carga axial tolerada N 98 98 98 98
Tension nominal V CC24V £10 % Freno Sin Con
Intensidad nominal A 0,3 MX 2015200 76,5 13.0
Par de friccion estatica Nm >1,27
Tiempo de accionamiento ms <50 Mz201200 93 1500
Tiempo de desconexion ms <15 MX401m200 93,5 130,0
Tension de desconexion V >CC1V MZ4010200 10,5 1470

ESPECIALISTAS EN ACCIONAMIENTOS DESDE 1973 15



DIGITAX SF

16

Medidas
RN
<
\}V‘ﬁ\a\
N >
%f\:‘\ —
N
S
[e) O
2 =
| N
o ~
o o
74 - 2R
— =
1 QI
— I

53

8.3
LL I35

Los productos con eje recto no tienen el extremo con rosca interior.

ecificaciones de motor

@90
| LN

4-36,6
M6 (L = 14 mm)
(o

080 Especificaciones de bastidor de motor y freno

155

6h9

5
Fondo 10

Tension \Y AC200V-240V AC200V-240V

Potencia de salida nominal kW 0,75 0,75
Par nominal Nm 2,39 2,39

Par max. instantaneo Nm 7] 7]

Inercia de motor (sin freno) kg-cm? 0,74 1,61

Inercia de rotor (con freno) kg-cm? 0,94 1,81
Constante de tiempo mecanica (sin freno) ms 0,40 0,86
Constante de tiempo mecanica (con freno) ms 0,50 0,96
Constante de tiempo eléctrica ms 4,60 4,60
Velocidad nominal rom 3000 3000
Velocidad maxima de vuelta rom 6000 6000
Constante de par Nm/A 0,63 0,63

Constante de tension inducida por fase mV/(rpm) 21,9 21,9

Peso (sin freno) kg 2.2 2,5

Peso (con freno) kg 3,0 3,3

Carga radial tolerada N 392 392

Carga axial tolerada N 147 147

Especificacion de freno Tamafio de motor LL (mm)

Freno Sin Con
MX7510200 107,3 144,3
MZ7510200 122,3 159,3

Tension nominal Vv CC24V £10 %
Intensidad nominal A 0,4
Par de friccion estatica Nm >2,39
Tiempo de accionamiento ms <70
Tiempo de desconexion ms <20
Tension de desconexion Vv >CC1V

www.controltechniques.es
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130 Especificaciones de bastidor de motor y freno
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Los productos con eje recto no tienen el extremo con rosca interior.

Especificaciones de motor

Tension vV AC200V-240V | AC200V-240V | AC200V-240V | AC200V-240V | AC200V-240V
Potencia de salida nominal kW 1 1 15 15 2,0
Par nominal Nm 4,77 4,77 716 716 9,55
Par max. instantaneo Nm 14,3 14,3 21,5 21,5 28,6
Inercia de motor (sin freno) kg-cm? 4,56 24,9 6,67 3712 8,70
Inercia de rotor (con freno) kg-cm? 6,24 26,4 8,35 38,65 10,38
Constante dg tiempo mecanica - 0.76 417 0.60 3.32 058
(sin freno)
Constante de tiempo mecanica e 105 4.43 075 3.46 0.69
(con freno)
Constante de tiempo eléctrica ms 10,1 10,1 12,2 12,2 12,2
Velocidad nominal rom 2000 2000 2000 2000 2000
Velocidad maxima de vuelta rom 3000 3000 3000 3000 3000
Constante de par Nm/A 0,88 0,88 0,81 0,81 0,85
Constante de tension inducida D 309 30.9 28.4 28.4 29.6
por fase
Peso (sin freno) kg 5,6 7.6 7.0 9 8,4
Peso (con freno) kg 7.0 9 8,4 10,4 9,8
Carga radial tolerada N 490 490 490 490 490
Carga axial tolerada N 196 196 196 196 196
Especificacion de freno Tamanio de motor (mm)
Tension nominal V [CC24V +10% Freno LL LM LR KB1 KB2 | KB3
Intensidad nominal A 1 Sin 1280 | 970 | 55,0 575 | 116,0 =
MM1020200
Par de friccion estatica | Nm >9,55 Con 153,0 | 122,0 | 55,0 575 | 1410 | 102,8
Tiempo de accionamiento| ms <120 Sin 163,0 | 132,0 | 70,0 | 92,5 | 1510 -
MH1020200
Tiempo de desconexion | ms <30 Con 188,0 | 1570 | 70,0 | 92,5 | 176,0 | 1378
Tension de desconexion \ >CC1V Sin 1455 | 4,5 | 550 | 750 | 1335 -
MM1520200

Con 170,5 | 139,5 | 55,0 | 75,0 | 158,5 | 120,3
Sin 180,5 | 1495 | 70,0 | 10,0 | 168,5 =
Con 2055 | 1745 | 70,0 | 10,0 | 193,5 | 155,3
Sin 163,0 | 1320 | 550 | 925 | 1510 =
Con 188,0 | 1570 | 550 | 92,5 | 176,0 | 1378

MH1520200

MM2020200

ESPECIALISTAS EN ACCIONAMIENTOS DESDE 1973 17
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N.2 1 en tecnologia
avanzada de motores y
accionamientos

Nidec Corporation es un fabricante de ambito
mundial de motores y accionamientos eléctricos.
Nidec, empresa fundada en 1973, desarrolla sus

actividades en todo el mundo y cuenta con mas de
110.000 empleados que desarrollan, fabrican e instalan
motores, accionamientos vy sistemas de control en
plantas industriales, automoviles, aparatos domésticos,
equipos de oficina y tecnologia de la informacion.

18 www.controltechniques.es

110.000
EMPLEADOS EN
TODO EL MUNDO

USD
13,700 M
FACTURACION
DEL GRUPO

+70
PAISES

+230
EMPRESAS
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CONTROL
TECHNIQUES

ESPECIALISTAS EN
ACCIONAMIENTOS
DESDE 1973

Accionamientos: es lo que hacemos. Tanto si va a diseflar una
mMaguina nueva como a realizar una sustitucion de un equipo,
sabemos que necesita una entrega rapida y un montaje sencillo,
con la confianza de que su accionamiento mantendra las
prestaciones y un control preciso.

MAS DE 1000
CLIENTES OEM

MAS DE

5 MILLONES

DE ACCIONAMIENTOS
INSTALADOS

MAS DE 1500
EMPLEADOS EN
TODO EL MUNDO

Déjelo en mano de especialistas. Nos dedicamos al disefio vy la
fabricacion de accionamientos de velocidad variable desde 1973. P7INS 70
Esto se traduce en un montaje rapido, gran fiabilidad, control

maximo del motor y servicio rapido y eficiente.

PAISES

Prestaciones
extraordinarias

El excelente resultado de nuestros accionamientos
es fruto de mas de 45 anos de experiencia técnica
en el disefio de accionamientos.

_Tecnologia en la que
puede confiar

Diseno solido y la maxima calidad de fabricacion
garantizan la fiabilidad duradera de los millones
de accionamientos instalados en todo el mundo.

Arquitectura de
diseno abierto

Nuestros accionamientos, basados en arquitectura
de disefo abierto, se integran con todos los
protocolos de comunicacion principales.

Ambito mundial,
asistencia local

Ingenieros de aplicaciones
especializados, diseflan y respaldan
localmente la tecnologia de
accionamientos para ofrecer el maximo
valor, en cualquier parte del mundo.

Inteligencia
integrada

Un control preciso del motor se
combina con la maxima inteligencia
integrada para garantizar la maxima
productividad y eficiencia de su
maaqguinaria.

Parte del grupo Nidec
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www.controltechniques.es

Control Techniques es su especialista global en accionamientos.
Con actividades en mas de 70 paises, estamos dispuestos a hacer
negocios en cualquier lugar del mundo.

Para mas informacion o para contactar con nuestros Centro de
Automatizacion mas cercano, visite www.controltechniques.com
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